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YASKAWA Europe GmbH. Tiim haklary saklydyr.

YASKAWA firmasynyn yazyly izni olmaksyzyn bu yayyna ait hi¢bir kysym ¢odaltylamaz
veya bir bellek sistemine kaydedilemez veya mekanik, elektronik, fotokopi, kayyt ya da
bapka yollarla herhangi bir pekil ve ya suretle aktarylamaz. Burada kapsanan bilgilerin
kullanymyna ilipkin olarak herhangi patent sorumluludu dstlenilmemektedir. Ayryca,
YASKAWA firmasynyn yiiksek nitelikli {irinlerini geliptirme ¢abasyny devam ettirmesi
nedeniyle bu kylavuzda kapsanan bilgiler haber verilmeksizin dediptirilebilir. Bu kylavuz
hazyrlanyrken her 6nlem alynmasyna radmen YASKAWA firmasy hata veya eksikliklerden
dolayy sorumluluk iistlenmemektedir. Ayny pekilde bu yayynda kapsanan bilgilerin
kullanymyndan kaynaklanan hasarlaryn sorumluludu kabul edilmemektedir.
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1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

YASKAWA, genis bir endiistriyel uygulamalar yelpazesinde kullanim bulan bilesen
pargalart tedarik etmektedir. YASKAWA iiriinlerinin se¢ilmesi ve uygulanmasinda
sorumluluk, ekipman tasarimcisina veya son kullaniciya aittir. YASKAWA, iiriinlerinin
nihai sistem tasarimina dahil edilmesinde kullanilan yoéntem igin sorumluluk kabul
etmemektedir. Higbir YASKAWA (iiriinii, her ne suretle olursa olsun, yegane veya 6zel
emniyet kontrolii olarak {irlin veya tasarimlara dahil edilmemelidir. Tiim kontroller, ayrim
yapmaksizin ve her kosul altinda, hatalarin dinamik bigimde algilanmasina yo6nelik olarak ve
giivenli bigimde hataya diisecek seklide tasarlanmalidir. YASKAWA tarafindan iiretilen bir
bilesen pargasini igerecek sekilde tasarlanan tiim {irlinler, o pargaya ait giivenli kullanim ve
caligtirmaya iliskin olarak, uygun uyarilar ve talimatlar ile birlikte son kullaniciya tedarik
edilmelidir. YASKAWA tarafindan saglanan herhangi bir uyar1 geciktirilmeksizin son
kullanicrya iletilmelidir. YASKAWA, iiriinlerinin kalitesi i¢in yalnizca kilavuzda yayinlanan
standartlar ve spesifikasyonlara uyumlu agik bir garanti sunmaktadir. ACIK VEYA ZIMNI
BASKA GARANTI VERILMEMEKTEDIR. YASKAWA, firiinlerinin  yanlis
uygulanmasindan kaynaklanan herhangi kisisel yaralanma, mal hasari, kayiplar veya
taleplerden 6tiirii sorumluluk kabul etmemektedir.

€ Teslimat Kapsami

L1000V Siirici Hizli Kurulum Kilavuzu

&

€ Uygulanabilir Dokiimantasyon

Kilavuz, iiriin paketinde bulunur. Siiriiciiniin kurulmasi ve kablo

it PP baglantilarmin yapilmast i¢in temel bilgilerin yani sira, hata tanisi,
L1000V Serisi AC Siiriici Hizl bakim ve parametre ayarlarina genel bir bakisi kapsar. Bu kitapta
yazan bilgileri, siirliciiniin uygulama amagl bir deneme ¢alismasina
hazirlanmasi i¢in ve temel igletim i¢in kullaniniz.

Kurulum Kilavuzu (bu kitap)

€ Alma

Liitfen siiriiciiyi teslim aldiktan sonra agagidaki gérevleri yerine getirin:
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1_Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

« Siriiclinliin zarar goriip gormedigini kontrol edin. Teslimat sirasinda siirliciiniin zarar
gordiigii tespit edilirse tedarikginiz ile baglanti kurun.

* Tiim bilesenlerin alindigini1 dogrulayin.

* Model Etiketi lizerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin teslim alindigini teyit edin.
Yanlis modelin teslim alinmast durumunda, tedarik¢inizle baglant1 kurun.

B Siiriicii Modelini Tanima

Sirtict L1000 No. | Kisisellestirilmis Muhafaza Tasarim
Serisi *| Ozellikler No. Tipi Gozden
y Gegirme
o Bolge V | V1000 Tabanli B | IP20 Tip Sirasi
Kodu E 1P20/
¢ | Avupa NEMA Tip 1
No. Voltaj Sinifi Siirticii Anma Akimi No Gevresel
2 |3 fazh, 200240 Vac "|_Gzellikler
4 |3 fazli, 380-480 Vac A | Standart
B Model etiketi
4 N\
AC siriicti modeli —— MODEL : CIMR-LC4V0015FAA ¢ us
MAX APPLI. MOTOR : 5.5kW REV:A
T " . LISTED
Girig 6zellikleri INPUT _ : AC3PH 380-480V 50/60Hz 15.0A IND.CONTEQ.
Cikis ozellikleri OUTPUT : AC3PH 0-480V 0-120Hz 14.8A 7J48 D. ’
MASS  :3.8kg PRG: 7010 —— 4 Yazilim strimd
Parti numarasi 0/N_ :MOOOO00-000-000 c €
Seri numarasi SI/N : IROOO0O0000000000

€ Genel Uyarilar

1P20

FILENO : E131457
TYPE 1 ENCLOSURE

Y YASKAWAELECTRIC CORPORATION MADE IN UK

RoHS )

Muhafaza tipi

A UYARI

iyi anlaymz.

¢ Bussiiriiciiniin kurulum, isletim veya bakimini1 yapmadan 6nce, bu kilavuzu okuyunuz ve

¢ Tiim uyarilara, tedbirlere ve yonergelere riayet edilmesi sarttir.
¢ Tiim ¢cahsmalarin kalifiyeli personel tarafindan yiiriitiilmesi sarttir.
 Siiriiciiyii bu kilavuz ve yerel yonetmeliklere uygun sekilde kurmak sarttir.

¢ Bu kilavuzda bulunan giivenlik mesajlarim géz éniinde bulundurunuz.

Isletme sirketi, bu kilavuzda kapsanan uyarilarin dikkate almmamasindan kaynaklanan
herhangi yaralanma veya ekipmanin gérdiigli zarardan sorumludur.
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1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

Bu kilavuzda giivenlik mesajlarina isaret etmek icin agagidaki isaretlemeler uygulanir:

A UYARI

Sakimlmadiginda, 6lim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir duruma isaret eder.

A DIKKAT

Sakinilmadiginda, hafif veya orta derece yaralanmayla sonuglanabilecek tehlikeli bir duruma
isaret eder.

Bir mal hasar1 mesajina isaret eder.

Guvenlik Uyarilan

A\ UYARI

Elektrik Carpmasi Tehlikesi

Siiriicliyii, bu kilavuzda agiklanmayan herhangi bir sekilde modifiye etmeyi veya degistirmeyi
denemeyiniz.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

YASKAWA, kullanici tarafindan yapilan iiriin modifikasyonundan sorumlu degildir. Bu iiriin
modifiye edilmemelidir.

Kondansatorler tamamen degarj olmadan once terminallere dokunmayiniz.
Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Terminalleri baglamadan Once techizata giden tiim giicii kesiniz. Dahili kondensator, giic
kaynaginin kapatilmasindan sonra da sarjli kalir. DC bara gerilimi 50 Vdc altinda oldugu zaman
sarj gostergesinin LED'i soner. Tiim gostergeler sondiikten sonra, elektrik ¢arpmasini 6nlemek
i¢in en az bes dakika bekleyin ve emniyetli seviyenin onaylanmak i¢in DC bara gerilimi
diizeyini 6l¢iin.

Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Parcalarin bakim, muayene ve degistirilmesi, yalnizca AC siiriiciilerinin kurulum, ayarlama ve
bakimini iyi bilen yetkili personelce yiiriitiilmelidir.

Gii¢ acikken, kapaklari ¢ikarmayin veya devre kartlarina dokunmayin.
Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

TR6
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1_Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

A\ UYARI

* Motor tarafindaki topraklama terminalini her zaman topraklayiniz.

Hatali ekipman topraklamasi, motor muhafazasina dokunuldugunda 6liim veya ciddi yaralanmaya
yol agabilir.

o Uzerinizde bol kiyafetler veya taki varken veya koruyucu gozliik takmadan siiriicii iizerinde
caligmayiniz.

Riayet edilmemesi, 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Siiriicii izerinde ¢aligmaya baslamadan Once saat ve yliziik gibi metal nesneleri ¢ikartin, bol
kiyafetleri emniyet altina alin ve koruyucu gozliik takin.

 Asla siiriiciiniin ¢ikig devrelerini kisa devre etmeyin.

Siirtictiniin ¢ikis devrelerini kisa devre etmeyin. Riayet edilmemesi, 6lim veya ciddi yaralanmaya
yol agabilir.

« Koruyucu topraklama iletkeninin teknik standartlara ve yerel emniyet yonetmeliklerine uyumlu
olmasini saglayiniz.

EMC filtresi takildiginda, sizint1 akimi 3,5 mA'i agar. Bu nedenle koruyucu topraklama iletkeninin
kesilmesi durumunda, IEC 61800-5-1 geregince otomatik gii¢ beslemesinin kesilmesi
saglanmali veya en az 10 mm? (Cu) ya da 16 mm? (Al) kesitli koruyucu bir topraklama iletkeni
kullanilmalidir.

 Artik akim denetimi / algilama (RCM / RCD) i¢in uygun ekipman kullanin.

Siiriicii, koruyucu topraklama iletkeninde bir DC bileseni ile artik akima neden olabilir. Artik
akimla calisan koruyucu veya denetleyici bir aygitin kullanildig: yerde direkt ve endirekt temas
durumunda koruma i¢in daima IEC 60755 geregince B tipi bir RCM veya RCD kullaniniz.

Ani Hareket Tehlikesi

« Dondiirme (Rotasyonel) Auto-Tuning esnasinda motordan sakinin. Motor aniden galigmaya
baglayabilir. Motor aniden ¢aligmaya baglayabilir.

Ekipmanin otomatik olarak baslatilmasi esnasinda makine aniden hareket etmeye baslayarak
6liim veya ciddi yaralanmaya neden olabilir.

¢ Gii¢ uygulandiginda sistem ansizin ¢aligmaya baslayarak 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Gli¢ uygulamadan Once biitiin personeli siirlictiden, motordan ve makineden uzak tutunuz.
Sirticiye gii¢ uygulamadan 6nce kapaklari, kuplajlari, saft kamalarini ve makine yiiklerini
emniyete aliniz.

Yangin Tehlikesi

« Uygun olmayan gerilim kaynagi kullanmayiniz.
Riayet edilmemesi, yangindan o6tiirii 6liim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Gii¢ uygulamadan dnce siiriicliniin anma geriliminin, gii¢ beslemesinin gerilimine esit oldugunu
dogrulayin.
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1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

A\ UYARI

Uygun olmayan yanici malzemeler kullanmayin.
Riayet edilmemesi, yangindan 6tiirii 6lim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.
Siiriicliyli metale veya baska yanic1 olmayan malzemeye ilistirin.

U, V ve W ¢ikig terminallerine AC hat giicii baglamayin.

Gii¢ kaynagi hatlarinin, RIL1, S/L2, T/L3 ana devre girig terminallerine baglandigindan emin olun.
Siiriictiniin ¢ikis motoru terminallerine AC gii¢ hattin1 baglamayin. Riayet edilmemesi, ¢ikis
terminallerine hat gerilimi uygulanmasindan dolayi, siiriicliniin zarar gérmesi sonucunda
yangindan otiirii 6lim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

Tiim terminal vidalarini belirtilen sikma torkunda sikin.

Gevsek elektrik baglantilari, elektrik baglantilarinin asir1 1sinmasindan dolay1 yangindan otiirii
oliim veya ciddi yaralanmaya yol agabilir.

A\ DIKKAT

Ezilme Tehlikesi

Siiriiciiyii on kapaktan tasimayiniz.

Riayet edilmemesi, siiriicliniin ana govdesinin diismesi sonucunda hafif veya orta derecede
yaralanmaya yol agabilir.

Yanik Tehlikesi

Sogutucu veya frenleme direnci donanimina yalnizca gii¢ kapal iken ve bir soguma siiresi
gectikten sonra dokunun.

UYARI

Ekipman Tehlikesi
Siiriicliyii ve devre kartlarini kullanirken uygun elektrostatik desarj prosediirleri (ESD) goz dniinde
bulundurulmali.
Riayet edilmemesi, siiriicii devrelerinin ESD hasarina ugramasina yol agabilir.

Siiriicii gerilim iiretirken asla motoru siiriiciiye baglamayiniz veya baglantiy1 kesmeyin.
Ekipmanin uygun olmayan sekilde sekanlanmast siiriiciiniin zarar gérmesine neden olabilir.

Herhangi siiriicii pargasi lizerinde gerilim dayanim testi uygulamayin.
Riayet edilmemesi, siiriicii i¢indeki hassas cihazlarin zarar gérmesine yol agabilir.

Zarar gormiis ekipmani ¢aligtirmayin.
Riayet edilmemesi, ekipmanin daha fazla zarar gérmesine yol agabilir.

Gozle goriiliir bir hasara ugramis veya eksik pargalari olan ekipmani baglamaymiz veya
calistirmayniz.
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1_Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

UYARI

« Uygulanabilir yasalar gergevesinde, brang devreler igin yeterli kisa devre korumasi monte ediniz.
Riayet edilmemesi, siirliciiniin zarar gérmesine yol agabilir.

Siirticli en fazla 30,000 RMS simetrik Amper, 240 Vac maksimum (200 V Smufi i¢in) ve 480
Vac maksimum (400 V Sinifi i¢in) verebilen devrelere uygundur.

« Kontrol baglantilari i¢in ekransiz kablo kullanmayin.

Riayet edilmemesi, elektrik parazitine yol acabilmekte, yetersiz sistem performansiyla
sonuglanabilmektedir. Ekranli ve burulmus ¢ift kablolar kullanin ve ekrani siiriiciiniin toprak
terminaline baglayn.

« Kalifiye olmayan personelin {iriinii kullanmasina izin vermeyin.
Riayet edilmemesi, siiriiciiniin veya frenleme devresinin zarar gérmesine yol agabilir.

Siiriiciiye bir frenleme opsiyonu baglanirken, frenleme opsiyonu yonerge kilavuzunu dikkatle
gbzden gegirin.

« Siiriicii devrelerini modifiye etmeyiniz.
Riayet edilmemesi, siiriiciiniin zarar gdrmesine yol agabilir ve garantiyi hiikiimsiiz kilar.

YASKAWA, kullanici tarafindan yapilan iiriin modifikasyonundan sorumlu degildir. Bu iiriin
modifiye edilmemelidir.

« Siiriicii kurulumundan ve diger aygitlarin baglanmasindan sonra tiim baglantilarin dogru yapildigini
dogrulamak igin baglantilar kontrol edin.

Riayet edilmemesi, siiriiciinlin zarar gérmesine yol agabilir.

« Siiriicii ¢cikigina, onaylanmamig LC veya RC enterferans onleyici filtreler, kondensatorler veya asiri
gerilim koruma aygtlarini baglamayin.

Onaylanmamus filtrelerin kullanilmasi, siiriiciiniin veya motor ekipmaninin zarar gérmesine yol
agabilir.

 Siiriiciiyii galigtirmadan 6nce motor doniis ve asansor hareket yoniinii kontrol edin.

Siiriicii Yukar1 komutuyla gerilimi U-V-W faz sekansi disina ¢ikarir. Motora bu faz sekansi
saglandiginda, asansoriin yukari hareket ettiginden emin olun.

« Doniiglii Otomatik Ayarlamayi yaparken ipleri mutlaka gikarin.

Déniislii Otomatik Ayarlama sirasinda, siiriicii motoru belirli bir siire déndiiriir. Iplerin ¢ikarilmamast
ekipmanda hasara neden olabilir.

€ CE Algak Gerilim Direktifine Uyum igin Uyarilar

Bu siiriicti, EN61800-5-1 sayili Avrupa standardina gore test edilmis olup, Algak Gerilim
Direktifine tam uyumludur. Bu siirlici baska cihazlarla birlikte kullanildiginda,
uyumlulugunun devam ettirilmesi i¢in asagidaki sartlar yerine getirilmelidir:
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1 Guvenlik Yonergeleri ve Genel Uyarilar

Siirticiileri, IEC664'e gore kirlilik siddet derecesi 2 ve asir1 gerilim kategorisi 3'iin iistiinde
olan bolgelerde kullanmayiniz.

400 V Sinift siiriiciilerde ana gii¢ kaynaginin nétr noktasini topraga baglayiniz.

4 UL/cUL Standartlari Uyumlulugu hakkinda agiklamalar

Bu siirlici UL508C sayili UL standardi geregi test edilmis olup UL sartlarina uyumludur.
Asagidaki kosullar, bu siiriiciiyii bagka ekipmanlar ile kullanirken uyumlulugu saglamak igin
yerine getirilmelidir:

Siiriiciiyti, kirlenme siddeti 2 (UL standardz) {istiinde olan bir alana kurmayiniz.

UL'de listelenen bakir telleri (75 °C'de siniflandirilmig) kapali dongiilii konektorler veya
CSA sertifikali halka konektorleri kullanin.

Algak gerilim kablolarint NEC Sinif 1 devre iletkenlerine baglaym. Baglanti i¢in ulusal veya
yerel yonetmeliklere bagvurun. Kontrol devresi terminali i¢in sinif 2 (UL diizenlemeleri) gii¢
beslemesi kullanin.

Bu siiriicii, gii¢ beslemesinde kisa devre doldugunda akim akiginin 200 V smufi siiriiciileri
icin 240 V'ta ve 400 V smufi siiriiciiler i¢in 480 V'ta maksimum 30,000 amperi ilizerine
¢ikmayacagini onaylayan UL kisa devre tesinden gecirilmistir.

Siiriicii dahili motor asir1 yiik korumasi UL 'de listelenmekte olup NEC ve CEC uyumludur.
Kurulum L1-01/02 parametreleriyle yapilabilir.
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2 Mekanik Kurulum

2 Mekanik Kurulum

¢ Teslimat Sirasinda

Siirticliyii teslim aldiktan sonra agagidaki gorevleri yerine getirin:

* Siirliclinlin zarar goriip gdrmedigini kontrol edin. Teslimat sirasinda siiriiciiniin zarar
gordiigii tespit edilirse tedarikginiz ile baglanti kurun.

* Model Etiketi iizerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin teslim alindigini teyit edin.
Yanlis modelin teslim alinmast durumunda, tedarik¢inizle baglanti kurun.

¢ Kurulum Ortami

Stirticliyii, optimum bir performans dmril i¢in, asagidaki sartlara uygun bir ortamda kurunuz.

Ortam Sartlar

Kurulum Alan1 i¢ Mekanlar

-10 °C ile +40 °C (NEMA Tip 1)

-10 °C ile +50 °C (Agik Kasa Tipi)

Bir muhafaza paneli igerisinde kullanirsaniz, muhafaza i¢indeki hava sicakligimnin belirli

Cevre Sicakligt diizeyleri asmamasini temin etmek amaciyla, bu alana bir sogutma fan1 veya klima cihazi
monte edin.
Siirticiiniin lizerinde buz olusmasina izin vermeyin.

Nem %95 RH veya daha diisiik ve yogugmasiz

Depolama Sicakligi  |-20 °Cila +60 °C
Siirticiiyii:

* yag buhari ve tozu

* metal talasi, yag, su ya da baska yabanci malzemeler
« radyoaktif materyaller

Cevre Alan « yanabilir malzemeler (6rn. ahsap)

« zararli gazlar ve sivilar

* agir1 vibrasyon

* kloridler

« direkt giines 15181 olmayan yerlerde monte ediniz.

irtifa 1000 m veya daha alti, gerilim oran1 azalmastyla 3000 m'ye kadar
Vibrasyon 9,8 m/s?'de 10 - 20 Hz, 5,9 m/s?de 20 - 55 Hz
Yonlendirme Siiriiciiyii, maksimum sogutma etkisinin muhafaza edilmesi igin dik olarak monte ediniz.

€ Kurulum Yonelimi ve Agiklik

Stirlicliyli her zaman dik bir pozisyonda monte ediniz. Asagidaki sekilde gosterildigi gibi
diizgiin bir sogutma i¢in iinite etrafinda agiklik birakin.

YASKAWA Europe TOWP C710606 50B - AC Siirlicti L1000V - Hizli Baglangi¢ Kilavuzu TR11



2 Mekanik Kurulum
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€ Koruma Derecesi

L1000V siiriicii modelleri 2V0018B ve 4V0009B, P20 koruma derecesine sahip agik
kasadir. 2V0025F ve 4V0015F iizeri modellerde iist koruyucu kapak vardir ve bu nedenle
1P20 / NEMA Tip 1 koruma derecesine sahiptir. Daha yiiksek koruma derecesi gerekliyse,
stirliciiyll bir dolaba monte edin.
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2 Mekanik Kurulum

€ Boyutlar
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IP20 / Agik Kasa IP20 / NEMA Tip 1
Model Boyutlar (mm) Agirhik
CIMR-LCO [gek. | W [ H | D [W1[H1 [H2 [ H3 [ H4 [ D1 [ d | (kg)
2V00I8B | A | 140 [ 128 | 143 | 128 | 118 | 5 - - 65 | M4 | 26
2V0025F 140 | 254 | 140 | 122 | 248 | 6 13 | 62| 55 | M5 | 38
2V0033F p [140 ]| 254 | 140 | 122 | 248 | 6 13 | 62 | 55 | M5 | 38
2V0047F 180 | 290 | 163 | 160 | 284 | 8 15 | 62| 75 | M5 | 55
2VO0060F 220 | 350 | 187 | 192 | 336 | 7 15 | 72 | 78 | M6 | 9.2
Model Boyutlar (mm) Agirhik(
CIMR-LCO [gek. | W [ H | D [W1[H1 [ H2 [ H3 [ H4 [ D1 [ d | ko)
4V0009B | A | 140 | 128 | 143 | 128 | 118 | 5 - - 65 | M4 | 2.6
4V0015F 140 | 254 | 140 | 122 | 248 | 6 13 6 55 | M5 | 3.8
4V0018F g [ 140 | 254 | 140 | 122 | 248 | 6 13 | 62| 55 | M5 | 3.8
4V0024 180 | 290 | 143 | 160 | 284 | 8 15 6 55 | M5 | 52
4V0031F 180 | 290 | 163 | 160 | 284 | 8 15 6 75 | M5 | 55
YASKAWA Europe TOWP C710606 508 - AC Siirlicti L1000V - Hizli Baslangi¢ Kilavuzu TR13



3 Elektriksel Kurulum

3 Elektriksel Kurulum

Asagidaki sekil ana ve kontrol devresi baglantilarini gostermektedir.

Terminaller -, +1, +2, B1, B2 DC reaktér<1> Termal Frenleme
baglanti segenekleri igindir. Asla (istege baglh) direnci
- (istege bagh)

bu terminallere gig beslemeleri
baglamayn

Sigortalar
L1 —,
Giig I
L2 — —
Beslemesi L2 |
—
Ana Ity Aniialsteiel e 9 -
Anahtar ! ) @
! 2;;3?’/ : : ! : Kilifil Kablo
i Durdur L ; @ -
| T | Toprak
1|Nominal 1 ! @
1 b 1 IEEE IR R N
i|Muayene [l | | MD ! . A
Cok islevli dijital H [ 1 ! T Fren | Cok islevli réle gikisi
girisler i|orta Ll i @ i MEL | ontrola T 250 Vac /30 Vdc (10 mAdila 1A)
(varsayilan ayarlar)| | vl | 1 MF) ! (varsayilan ayar)
i[Dengeleme | ! ! N |
i I i
| I i
} ullaniimiyor L s7 } J@
,,,,,,,,, N B +24V8mA 7T TTTTOTTTTON
I ! MA| ! . P
o ! [ ' Cok iglevli réle gikisi
[ i MBL  Hata +— 250 Vac/30 Vdc (10 mAila 1A)
. H Mc] | (varsayilan ayar)
1 \ )

L@j P24V NN A J

CN1 (PNP Ayari)
KAYNAK ~ ALICI

Koru'mal‘l toprak

o~ terminali

Cok islevli foto

baglayici ¢ikisi

Strticti Hazir = 48 Vdc, 2 ila 50 mA
1 (varsayilan ayar)

Darbe Girisi !

Darbe (maks. 32kHz)

Jeneratoru Girisi

i
AC
Cy
7777777777777777777 N
SR W ! |
Givenli Devre 1 i }D—‘ !
Disi Birakma ——; ! i AM Cikis | Analog Monitér Cikist
Girigi ' ! H @) frekansi  +— 0ila +10 Vdc (2mA)
<3> A, HC . ' AC | (varsayilan ayar)
N J
i
Semboller:
T Bukiilu gift kablo kullanin. @© Ana devre terminalini gésterir.

% Korumali bukili cift kablo kullanin. o Kontrol devresi terminalini gésterir.
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3 Elektriksel Kurulum

<1> Remove the jumper when installing a DC reactor. Bu terminaller sevkiyat sirasinda kisa devre
yapilmugtir.

<2> Siiriicti, Durdurma Kategorisi 0 (EN60204-1) ve "Gtuivenli Tork Kapali" (IEC61800-5-2)
ile uyumlu bir durdurma islevi saglar. EN954-1/ISO13849-1, Kategori 3 ve IEC61508,
SIL2 gereksinimlerini karsilayacak sekilde tasarlanmistir. Bu islev kullanildiginda, motor
kontaktorlerinin sayisi bire indirilebilir. Ayrintilar i¢in, bkz. Giivenli Devre Dis1 Birakma Islevi
sayfa 49.

<3> Giivenli Devre Dis1 Birakma girisleri kullanildiginda, H1 - HC arasindaki baglanti1 kopriisii
baglantisini kesin.

Not: 1. Siiriict, stiriicti arizasinin giivenlik zincirini sekteye ugratacagindan emin olacak
sekilde asansor sistemine entegre edilmelidir. Bu amag i¢in daima MA-MB-MC
¢ikis rélesi terminallerini kullanin.

2. O anda ariza olmamasina ragmen siiriiciiniin ¢alismadig1 bazi kosullar vardir,
ornegin stiriicii Programlama modundayken. Denetleyici-siiriicli galigmasini
birbirine baglamak i¢in, "Siirlicii Hazir" ¢ikist (varsayilan olarak P1-PC terminalleri)
kullanilabilir.

& Baglanti Ozellikleri

H  AnaDevre

Ana devrenin kablolarin1 baglarken agagidaki tabloda listelenen sigortalari ve parazit
filtrelerini kullanin. Belirlenen sikma torku degerlerinin asilmadigindan emin olunuz.

Sikma Torku Degerleri

Asagidaki tabloda verilen tork degerlerini kullanarak ana devre terminallerini sikiniz.

Terminal Olgiisii M4 M5 M6
Sikistirma Torku (N-m) 1,21la 1,5 2,0ila2,5 4,0ila 5,0

®m  Kontrol Devresi

Kontrol terminal panosu vidasiz terminallerle donatilmistir. Her zaman asagida belirtilen
ozellikteki kablolar1 kullaniniz. Emniyetli baglantilar i¢in kovanlart olan sert kablolar veya
esnek kablolar kullanilmasi tavsiye edilir. Styirma uzunlugu veya ilgili kovan uzunlugu
8 mm olmalidur.

Tel Tipi Tel 6lglisii (mm?2)
Sert 0,2ila 1,5
Esnek 0,2ila 1,0
Kovanl esnek 0,25ila 0,5

4 EMC Filtre Kurulumu

Bu siiriicii, EN61800-3 Avrupa standartlarina gore test edilmistir. Siiriiciiyli monte edin ve
ana devre elektrik baglantisini asagida aciklandig: gibi yapin.
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3 Elektriksel Kurulum

TR 16

Giris tarafina uygun bir EMC parazit filtresi monte edin. Ana Devre sayfa 15'daki

tabloya bakin.

Siiriicti ile EMC parazit filtresini ayni muhafazanin igerisine yerlestirin.

Motor ve kontrol devresi baglantisi igin orgiilii ekran1 olan kablo kullanin.

Minimum toprak empedansi icin topraklama baglantilarindaki boya veya kirlenmeleri

temizleyiniz.

Topraklama iletkeninin teknik standartlara ve yerel giivenlik kurallarina uyumlu

olmasini saglayin. EMC filtresi takildiginda, sizint1 akimi 3,5 mA'i asar. Bu nedenle

IEC61800-5-1'e gore, asagidaki kosullardan en az biri yerine getirilmelidir:

+ Koruyucu topraklama iletkeni ¢apraz kesiti en az 10mm? (Cu) veya 16mm? (Al) olmalidur.

» Koruyucu topraklama iletkeni kesikligi durumunda, otomatik olarak gii¢ beslemesi
baglantist kesilmelidir

EN12015 uyumlulugu i¢in AC veya DC reaktorii monte edin. Ayrintilar igin, Ana

Devre sayfa 15'daki tabloya bakin veya saglayicinizla irtibata gegin.

L2
L3I L1PE

=

Panel veya montaj duvari

Metal plaka
Topraklama Yizeyi
(boyalari gikarin)

[
E |
3,11 ‘
EMC i .
Filtresi 1 | suriici
™
Topraklama
Yizeyi
(boyalari
cikarin)
Kablolalama mesafesi |

mimkin oldugunca kisa

Orgii korumali
motor kablosu

Kablo korumasi
topraklama
kelepgesi
Motor tarafindaki
toprak korumasi
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3 Elektriksel Kurulum

4 Ana ve Kontrol Devresi Baglantilari

B Ana Devre Giriginin Baglanmasi
Ana devre girisi elektrik baglantilarini yaparken asagidaki dnlemlere dikkat edin.

* Yalnizca Ana Devre sayfa 15'da tavsiye edilen sigortalar kullann.
* Artik akim izleme veya algilama aygitlarini (RCM / RCD) kullanirken, aygitlarin AC
stirliciileri igin tasarlandigindan emin olun (6rnegin, IEC60755'e gore tip B).
» Bir giris anahtar1 kullanilirsa, anahtarin her 30 dakikada en fazla bir kez ¢aligmasin
saglayin.
. Sﬁ%ﬁgﬁnﬁn giris tarafinda bir DC reaktor veya AC reaktorii kullanimiz:
* Harmonik akimin bastirilmast igin.
* Giig beslemesi tarafinda gii¢ faktoriiniin gelistirilmesi igin.
 Bir faz kaydiric1 kondansator anahtart kullanirken.
* Yiiksek kapasiteli gii¢c besleme trafosu ile (600 kVA iizerinde).

B Ana Devre Gikisinin Baglanmasi
Cikis devresi baglantist i¢in asagidaki uyarilart dikkate alin:

« Siiriiciiniin ¢ikis tarafina {i¢ fazli motordan bagka bir yiik baglamayn.

* Asla siiriicii ¢ikisina bir gii¢ kaynagi baglamayin.

* Kesinlikle ¢ikis terminallerini kisa devre etmeyin veya topraga baglamayin.

» Faz diizeltici kondensatérler kullanmayin. . .

« Siiriicii ¢calisirken motor kontaktoriiniin ACILMADIGINDAN veya KAPANMADIGINDAN
emin olmak i¢in kontrol sekansini kontrol edin. Gerilim ¢ikarken motor kontaktoriiniin
acilmasi siiriicii asir1 akim korumasini tetikleyebilen ani bosalma akimina neden olur.

Not: Siiriicii, motor kontaktdrlerini bire diigiirmek igin kullanilabilen Giivenli Devre Dis1
Birakma islevini saglar. Bkz. Giivenli Devre Disi Birakma Islevi sayfa 49.

B Topraklama Baglantisi
Siiriiciiyii topraga baglarken asagidaki uyarilara gore davranin:

* Topraklama iletkeninin genel teknik standartlara ve yerel diizenlemelere uygun oldugundan
emin olun.

Topraklama kablolarini olabildigince kisa tutunuz.

Daima topraklama empedansinin yerel giivenlik ve kurulum diizenlemeleri gereksinimlerine
uygun oldugundan emin olun.

Asla topraklama kablosunu kaynak makineleri, vb. baska cihazlarla birlikte kullanmayin.
Birden fazla siiriicii kullanirken topraklamay1 ilmek yapmayin.

®  Kontrol Devresi Baglantilari igin Uyarilar
Kontrol devrelerinin baglantilar i¢in asagidaki dnlemleri dikkate alin:

» Kontrol devresi baglantilarint ana devre baglantilarindan ve diger yiiksek gii¢ hatlarindan
ayirin.
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3 Elektriksel Kurulum

* MA, MB, MC ve MD, ME, MF (kontak ¢ikist) kontrol devresi terminallerine ait baglantilar
diger kontrol devresi terminallerine giden baglantilardan ayirin.

* Isletme hatalarmin 6nlenmesi amaciyla, kontrol devrelerine ait ¢ift biikiimli veya kilifl
¢ift biikiimlii kablolar kullanin.

» Kablo kiliflarin1 kilifin maksimum temas alani ile beraber topraga baglayimiz.

 Kablo kiliflart her iki kablo ucunda topraga baglanmali.

* Demir halkali esnek tellerin terminallere sikica oturabildigine dikkat edin. Baglantilart
kesmek i¢in tel ucunu bir pense ile tutun, diiz uglu tornavida kullanarak terminali serbest
birakin, kabloyu 45°, kadar dondiiriin ve yavasg¢a terminalden disar1 ¢ekin. Giivenli
Durdurma fonksiyonu kullanildigi zaman HC ve H1 arasindaki kablo baglantisini sokmek
icin bu prosediirii uygulayin.

B Ana Devre Terminalleri

Terminal

Tip

Fonksiyon

R/L1, S/L2, T/L3

Ana devre gii¢
beslemesi girisi

Hat giiciinii siriiciiye baglar.
Tek fazl1 200 V giris giicline sahip siiriiciilerde T/L3 terminali yoktur.

U/T1, V/T2, W/T3

Siiriicii ¢ikist

Motora baglar.

Bir frenleme direncinin veya bir frenleme direnci iinitesi segeneginin

B1, B2 Frenleme direnci - .
baglanmasi i¢in.
+1,42 DC reakiér baglantist Sevkiyatta baglanir. DC kisma bobinini monte etmek i¢in baglantiy1
¢ikarn.
+1,— DC gu(;AbAesllemeSI DC gii¢ beslemesini baglamak igin.
girisi
Topraklama }
(2 terminals) Terminali

B Kontrol Devresi Terminalleri

Asagidaki sekil kontrol devresi terminali diizenlemesini gostermektedir. Siiriicii vidasiz
terminaller ile donatilmistir.

TR18
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3 Elektriksel Kurulum

il [ e R
T e e

Terminalleri serbest birakmak igin
maks 2,5 mm ug genisliginde ve
maks. 0,6 mm kaliniginda diiz
uglu bir tornavida kullanin

[Woo [weo Twro] [ ] meo o]

CN1 baglanti kopriisii terminal kartinda bulunur. Asagida aciklandig: gibi ayarlaym.

B1 B2 B3 B1 B2 B3 B1 B2 B3

Giivenli Devre Dis1 Birakma m O O m O
CN1 Girisi/ S1 ila 7 o Do O

Alic/Kaynak/Harici Besleme Segimi :
A1 A2 A3 Al A2 A3 A1 A2 A3

Harici 24 Vdc
Gugc Beslemesi

Alici Kaynak

B Alma/Kaynak Bulma Modu (NPN/PNP Secimi)

Giris terminali mantik devresi CN1 baglant1 kopriisiinii ayarlayarak S1 ila S7 dijital girisleri
i¢in alma modu (0-V genel, NPN) ve kaynak bulma moduna (+24 V genel, PNP) gegirilebilir.
Sinyal girig yontemlerinde daha fazla serbestlik olmasi kosuluyla alma ve kaynak bulma
modlarinda harici bir gii¢ beslemesi de desteklenir.
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3 Elektriksel Kurulum

Dahili Giig Beslemesi — Alma Modu (NPN) (varsayilan)

Harici Giig Beslemesi — Alma Modu (NPN)

B1 B2 B3
X P24V
v ¢ CN1 = (+24V

1
i
i
1
i
i
i
T
i
! 51{ B2 B3
i i ,E
A P24V
! | CN1 + 24
i
i
i

A P24V
= (+24V)

P24V
(+24V)

z. 2
—
B B
pea=ti
B 3

Q

z
1l
1>

®  Kontrol Devresi Terminal Fonksiyonlari

Tip No. Terminal Adi (islev) islev (Sinyal Diizeyi) Varsayilan Ayari
S1 |Yukar: Komutu (Kapali: Yukari, A¢ik: Durdur)
S2 | Asagi Komutu (Kapali: Asagi, Agik: Durdur)
- — - Foto baglayict
S3 | Cok islevli giris 3 (Nominal Hiz) 424 Vdc, 8 mA
Dijital S4 | Cok islevli giris 4 (Jog Modu) Alma veya kaynak bulmay1 segmek ya da giig
Girisler - P beslemesini segmek i¢in CN1 baglanti kopriisiinii
S5 | ok islevli giris 5 (Orta Hiz 1) (bkz. sayfa 16 ve 17) kullanm.
S6 | Cok islevli giris 6 (Kademeli Hiz)
S7 | Cok islevli girig 7 (Kullanilmiyor)
SC | Cok islevli giris ortak Sekans ortak
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3 Elektriksel Kurulum

Tip No. Terminal Adi (islev) islev (Sinyal Diizeyi) Varsayilan Ayari
+24 Vdc, 10 mA maks
Giivenli H1 agiksa: Siiriicii ¢ikist devre dig1 (girigin
Devre Dist | H1 | Giivenli Devre Dig1 Birakma Girisi acilmasindan siirliciiniin ¢ikisinin kapatilmasina
Birakma kadar siire 1 ms'den azdir)
Girisi H1 kapali ise: Normal galistirma
HC | Giivenli Devre Dis1 Birakma girisi ortak Giivenli Devre Dis1 Birakma ortak
) MA [N.O. ¢ikist (Ariza)
Cok Islevli 30 Vdc, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mAila 1 A
Role Cikist MB |N.C. gikisi (Ariza) Minimum yiik: 5 Vdc, 10 mA
MC | Hata ¢ikis ortak
L islev] MD |N.O. ¢ikist (Fren Kontrolii) d ' |
Cok Islevli m 30 Vdc, 10 mA ila 1 A; 250 Vac, 10 mA ila 1 A
Réle Cikist ME |N.C. gikist (Fren Kontroli) Minimum yiik: 5 Vde, 10 mA
MF | Dijital ¢ikis ortak
Gok islevli | P1 |Foto baglayici gikisi (Siiriicii Hazir) Dijital foto baglayici ¢ikist
PHC Cikist | PC |Foto baglayici gikist ortak 48 Vdc, 2 ila 50 mA
. . 0 ila 10 Vdc (2 mA veya daha az), Coziiniirliik:
Monitor AM | Analog monitor ¢ikist 1/1000 (10 bit)
Cikig —
AC |Monitér ortak ov
Yanit frekansi: 0,5 ila 32 kHz, Gorev: %30 ila 70,
Analog/ RP |Darbe siras1 girisi Yiiksek: 3,5 ila 24 V, Diisiik: 0,0 ila 0,8 V, giris
Dgrlbe ) empedanst: 3 kQ)
Girisleri —
AC |Darbe Siras girisi ortak ov

UYARI

¢ Siiriiciiyii etkinlestirmek/devre dis1 birakmak i¢in kullanilabilen Giivenli Devre Dis1
Birakma icin H1 ve HC terminalleri kullamlir. Bkz. Giivenli Devre Disi Birakma Islevi
sayfa 49. Giivenli Devre Dis1 Birakma kullanildiginda, H1 ve HC arasindaki tel
baglantisim mutlaka ¢ikarin.

¢ H1 ve HC terminallerine tel baglantis1 uzunlugu 30 metreyi gecmemeli.

¢ Foto baglayici ¢ikisina role bobini gibi reaktif bir yiik baglandiginda, yiike (réle bobini)
asagida gosterildigi gibi bir volan diyodu takin. Diyot gerilimi degerinin devre geriliminden
yiiksek oldugundan emin olun.

Volan diyodu

DC Giig L

| S
Reaktif
Beslemesi (maks 48 V) T yuk
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4 Klavye Kullanimi

€ LED Operator ve Tuslar

LED operator; siirliciiniin ~ programlanmasi, onu
baslatmak/durdurmak ve hata bilgisini goriintiilemek
icin kullanilir. LED'ler siiriicii durumunu gostermektedir.

B Tuslar ve Fonksiyonlar

Ekran

Adi

Fonksiyon

Veri Ekran1 Alani

Frekans referansi, parametre numarasi, vb.ni gosterir.

ESC Tusu Onceki meniiye déner.
RESET Tusu Im]em saga kaydirr.

Bir arizay: sifirlar.

Siiriicii motoru ¢alistirdiginda Calistir LED'i yanar.

Durmak i¢in yavaslarken veya frekans referanst 0 oldugunda yanip séner.
CALISTIR Tusu | Siriicii DI ile devre dist birakildiginda, hizli durdurma DI ile siiriicii

durduruldugunda veya gii¢ artirma sirasinda galistir komutu etkin oldugunda
hzli sekilde yanip soner.

Yukart Ok Tusu

Bir sonraki maddeyi goriintiilemek i¢in yukart kaydirir, parametre numaralarini
secer ve ayar degerlerini arttirir.

Bir 6nceki 6geyi goriintiilemek i¢in asag1 kaydirir, parametre numaralarini seger

Asagt Ok Tusu ve ayar degerlerini disirtir.
%TOP STOP Tusu Siriictiyti durdurur.
E%_IER ENTER Tusu Modlar1, parametreleri secer ve ayarlari kaydetmek i¢in kullanilir.
- Yanip sénme: Siiriicli alarm durumunda.
ALM ALMLED Isign Agik: Siiriicti ariza durumundadir ve ¢ikis durdurulur.
< Acik: Motor doniis yonii geriye dogru.
REV REVLED Isig1 Kapali: Motor doniis yonii ileriye dogru.
Agcik: Siiriicii motoru ¢alistirmaya hazirdir.
DRV DRV LED Is181 Kapali: Siiriicti Dogrulama, Kurulum, Parametre Ayar1 veya Otomatik Ayarlama
modundadir.
F OUT FOUT LED Isig1 Agik: Cikis frekansi veri ekraninda gosterilir.

Kapali: Veri ekraninda ¢ikis frekansindan bagska bir sey gosterilir.

TR 22
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4 Klavye Kullanimi

€ Menii Yapisi ve Modlar

Asagidaki resim, operator klavye meniisiiniin yapisint agiklamaktadir.

Onemli caligtirma agiklamasi

. o
Guci agin (DRV yanar) - !

1
-

|

t

-
-

Cikis Frekansi

-
-,

Cikist Akimi

-
-,

DRV LED agik
Motoru Calistir komutu calistiracaktir.

Cikis Gerilimi

Monitér Ekranlari terminal
durumu, ¢ikis frekansi, ariza
bilgileri, vb. gibi surticti verilerini
okumak igin kullanilir.

;
1
;

PN
2 i

Monitér Ekrani

i ]
(=]

i =
1l

X-XX
Dogrulama T4 Dogrulama MenUstinde
Meniisti A varsayilan ayarla yni olmayan
XX X tum parametreler listelenir.

:
I
:

Ayar Modu, uygulamay!
calistirmak igin gerekli minimum
parametre listesini ayarlamak igin
kullanilabilir.

Ayar Menust

oo
coop

DRV LED kapali
Motor c¢alistirilamiyor.

(IR LR L L A AR VA

> > > > > > > >
> > > > > > > >

f=
1l

Parametre Ayari Modunda, tim
slrlici parametreleri ayarlanabilir.

Parametre
Ayarlama Modu

P
coop

Otomatik Ayarlama, surticti/motor
kombinasyonunun optimum
performansi igin motor verilerini
Olger.

DY = 1) —>
]

:
"
f B

Otomatik Ayarlama

=11

P
coop

g
1
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5 ilk galistirma

€ Siricii Kurma Prosediirii

Asagidaki resim, temel kurma prosediiriinii gostermektedir. Giic agma adimlar1 asagidaki
sayfalarda daha ayrintili olarak agiklanmaktadir.

?

| Mekanik kurulum |
!

| Ana ve kontrol devresi baglantilari |
!

| Striicliye ana gii¢ uygulayin. |

Giig uygulamasiyla ilgili giivenlik iletilerine uyun.

!

I Motor dénis yonini kontrol edin. l
)

I Parametre A1-02'deki kontrol modunu segin. l

!

Motor parametreleri igin Otomatik Ayarlama yapin. Daha fazla bilgi
iin sayfa 26'daki Otomatik Ayarlama proseduriine bakin

!

Hiz referansi Segme modu
parametresi d1-18'i ayarlayin

]

H1-1100 ve H2-1111 parametreleri ile isleveri dijital
G/ terminallerine atayin

!

Ayarlayin
- Hiz referanslarini 8nceden belirleyin (d1-111)
« Hizlanma/yavaglama rampasi (C1-

- Sarsinti ayarlari (C2-

l

I Muayene Galistirmasi sekansini ayariayin |
I Bir test caligsmasi yapin. l

l

Hassas Ayarlama
- Fren sekansi ayarlarini yapin.
- Hiz kontrol gevrimi (C5-1 (1) vb'ni ayarlayin.

=
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€ Giic Acik

Gii¢ beslemesini agmadan once,

« Biitiin kablolarin dogru sekilde baglandigindan emin olun.

« Siriiclinlin igerisinde vidalar, gevsek kablo uglari veya aletler kalmadigindan emin olun.

* Giicii agtiktan sonra, siiriicii modu ekrani goriintiilenmeli ve herhangi hata veya alarm
gosterilmemeli. Herhangi bir hata durumunda Bkz. Sorun Giderme sayfa 43

€ Kontrol Modu Segimi (A1-02)

Iki kontrol modu mevcuttur, her biri agik dongii ve tekli kanal geri beslemesi imkanlarina
sahiptir. Siiriicliniin kontrol etmesi istenen uygulama igin en uygun kontrol modu segin.

Makine Tipi Kontrol Modu A1-02 ayari H6-01 ayar
V/f Kontrolii 0 F
PG ile V/f Kontroli 0 3
Endiiksiyon motoru Agik Cevrimli Vektor
. 2 F
Kontrolii
PG ile A¢ik Déngii Vektorii 2 3

€ Motor Doniis Yonii Ayari

Asansor yapilandirmasina bagli olarak, siirlicliye Yukari komutu verildiginde asansoriin
yukar1 hareket etmesi i¢in motor yoniinii degistirmek gerekebilir. Motor doniis yoniinii
kontrol etmek i¢in agagidakileri yapin.

* Yukar1 komutu alindiginda, siiriicli varsayilan olarak U-V-W faz sekansinda gerilim verir.
Motor doniisiinii bu faz sekansiyla kontrol edin (motorlarin ¢ogu saat yoniinde mil
tarafindan goriiliir).

* Motor asansorii U-V-W sekansiyla yukar: yonde tahrik ederse, b1-14 parametresinin
0 olarak ayarlandigindan emin olun (varsayilan).

* Motor asansorii U-V-W sekansiyla asagi yonde tahrik ederse, b1-14 parametresinin
1 olarak ayarlaym.

€ Motor Verileri

B Otomatik Ayarlama Tipleri

Otomatik Ayarlama, siiriicii motoru ve motor kontrolii ile ilgili parametreleri otomatik
olarak programlar. Asagida listelenen Otomatik Ayarlama yontemlerinden birini segin.
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Kontrol
Modu
Tip Ayar Gereksinimler ve Faydalar (A1-02)
oLv
VIf (0
(0) 2
Tuni 01— * Rotasyonel Auto-Tuning en kesin sonuglari vermektedir ve
Rotasyonel Auto-Tuning| T1-01 =0 bundan dolay1 olabildigince tavsiye edilir. Hayr| Evet
* Vektor kontrolii igin gerekli motor parametreleri otomatik
Duragan Otomatik _ hesaplanir.
Ayarlama Tor=11, Ipler gikarilamaz ise kullanin. Dogrulugun Doniislii Hayr| Evet
Otomatik Ayarlamadakinden daha az oldugunu unutmayin.
Hattan-Hatta Rezistansa » Siiriicii onceden dogru ayarlandiginda ve motor kablosu
ait Duragan Otomatik T1-01=2 | degistirildiginde V/fkontrolii igin veya Agik Déngii Vektdr | Evet | Evet
Ayarlama kontrolii modunda kullanilir.
A\ DIKKAT

Otomatik Ayarlama bitinceye kadar motora kesinlikle dokunmayin. Otomatik Ayarlama yapilirken motor
donemese bile ayarlama iglemi sirasinda motora hala gerilim uygulanir.

B Ayarlama Modu Sec¢im ve Veri Girisi

Auto-Tuning i¢in Auto-Tuning meniisiine gidin ve asagidaki sekilde gosterilen adimlari
uygulaym. Girilecek olan model etiketi verilerinin sayisi, secilmis olan Otomatik Ayarlama
tipine baglidir. Bu 6rnek Doniislii Otomatik Ayarlamay1 gosterir.

Siruct modu Otomatik Ayarlama Ayarlama yontemini
ekrani Moduna girin secin
-- wrr, EA v, ER
&a :

'>m >m >m > s> A
i Mlin 1 v
AV [= ] (A ]

Tum tip levhasi Ayarlama bagslatma Ayarlama esnasinda Basarili ayarlama
verilerini ayarlayin ekrani gorintilenir  ekran yanip séner sonrasinda “Son”
goruntdlenir
otomatik Ayarlama herhangi sebepten dolay1 yapilamiyor ise (yiiksiiz ¢alistirma olanaksiz
vb.), maksimum frekansi ve gerilimi E1- OO parametrelerinde ayarlayin ve motor verilerini
E2-000 parametrelerine mantiel girin.
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B Uyanlar

* Doniislii Olmayan Otomatik Ayarlamadan daha dogru sonuglar verdiginden daima Doniislii
Otomatik Ayarlamay1 gergeklestirin. Yiik baglantis1 kesilemiyorsa (6rnegin, ipler
¢ikarilamiyor), Doniislii Olmayan Otomatik Ayarlama gergeklestirin.

* Doniislii Ayarlama disindaki tiim Otomatik Ayarlama yontemlerinde mekanik frenin

kapal1 oldugundan emin olun.

Otomatik Ayarlama sirasinda motor kontaktorleri kapali olmalidir.

Otomatik Ayarlamay1 gergeklestirirken H1 ve HC sinyalleri ACIK olmalidir.

Motorun mekanik olarak sabitlendigini dogrulayin.

Otomatik Ayarlama tamamlanincaya kadar motora dokunmaym. Motor donmemesine

ragmen ayarlama iglemi sirasinda motora gerilim uygulanmaya devam edilir.

Otomatik Ayarlamay: iptal etmek igin, dijital operatorde DURDUR tusuna basin.

Otomatik Ayarlama sirasinda, motor arka arkaya calistirilir ve durdurulur ve dondiiriilebilir

de. Ayarlama bittiginde, operatdr panelinde "SON" gériiniir. Bu ekran gosterilinceye ve

motor tamamen durduruluncaya kadar motora dokunmayn.
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Otomatik Ayarlama Prosediirii

BASLAT

Guvenli Devre Disi Birakma islevi kullaniliyorsa,
terminal H1'i ayarlayin
Kullaniliyorsa, Temel Kilit giriini (H1-00=8/9) ayarlayin.

K|

Hayir
A1-02=2
Kontrol Modu V/f
Kontrolt ma?

Evet
A1-02=0

Motor serbest
dénebiliyor mu?

Evet
(ipler ikarildi)

Terminal Direnci igin Sabit
Otomatik Ayarlama
T1-01=2.

Sabit Otomatik
Ayarlama 11 Segin
T1-01=1

Dénisli Otomatik
Ayarlamayi Segin
T1-01=0

[

I

)

Sayfa 50'deki Ot

Ariza/Alarm kay

omatik Ayarlama
Hatalarina Bakin

nagini giderin ve
Otomatik Ayarlamay: tekrarlayin.

Verileri ekranda belirtildigi gibi T1-0o parametrelerine girin.
"Ayarlama Hazir" gériiniinceye kadar Yukari tusuna basin.

Verileri ekranda belirtildigi gibi T1-00
parametrelerine girin.
"Ayarlama Hazir" gériiniinceye kadar Yuk:
tusuna basin.

1

Freni serbest birakin.

| Motor kontakt@rlerini kapatin. |

1

Dijital operatordeki Calistir tusuna basin ve
Otomatik Ayarlama bitinceye kadar bekleyin.

Ayarlama
Basaril mi?

(Alarm veya Ariza kodu
gosterildi) Evet
("Son" gosterildi)

Motor kontakt@rlerini agin.

Kullaniliyorsa, Temel Kilit giriini (H1-00=8/9) agin.

Otomatik Ayarlama sirasinda serbest birakilirsa, fren uygulayin.

Normal sekans sirasinda kullaniliyorsa, H1-HC terminallerini agin.

BITIR

€ Yukan ve Asagi Komutlari ve Hiz Referansi Segimi

B Hiz Referansi Segimi
Hiz referansi se¢imi d1- OO hiz parametrelerine sabitlenir ve farkli referans degerleri
arasinda gecis yapmak i¢in dijital girisler kullanilir.

TR 28
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B Yukarn / Asagi Komutu Kaynak Segimi
Yukar1 ve Asagi sinyal girisi b1-02 parametresiyle secilebilir.

b1-02 Yukari/Asag: kaynag Calistir komutu girisi
0 Operator klavyesi Operatordeki CALISTIR ve DURDUR tuslari

Terminal S1: Yukari yonde ¢alistirma

1 (varsayilan) | Dijital girisler Terminal S2: Asag1 yonde ¢alistirma

®  Hareketi Baglatma ve Durdurma

Hareketi Baglatma

Asansorii yukar1 veya agagi yonde calistirmak igin, asagidaki kosullar yerine getirilmelidir:

« Sifirdan biiyiik hiz referansi se¢ilmelidir.

» Terminal H1'de Giivenli Devre Dis1 Birakma sinyalleri kapali olmalidir.

* b1-02'de belirlenen kaynakta Yukar1 veya Asag1 Sinyali ayarlanmalidir.

Hareketi Durdurma

Asagidaki kosullarda siiriicii durdurulur:

* Yukar1 veya Asagi komutu silinir.

» d1-18, 1 ve 2 olarak ayarlanir ve Yukari/Asag1 veya Dengeleme Hizi sinyali (H1-OOO = 53)
silinir.

* Bir ar1za ortaya ¢ikar. Durdurma yontemi arizaya ve belirli parametre ayarlarina baglidir.

 Giivenli Devre Dis1 Birakma girisi acilir veya Temel Blok sinyali girilir. Bu durumda,
fren hemen kapatilir ve siiriicii ¢ikisi kapanir.

€ Dijital Girisleri Kullanarak Hiz Segimi (b1-01 = 0)

Dijital girislerle farkli hareket hizlarinin secilmesini belirlemek i¢in d1-18 parametresini
kullanin.

d1-18 Hiz Segimi
0 d1-01 ila d1-08'de birden fazla hiz girisi 1 Hiz referanslari ayarlanir
1 Hiz girislerini ayirin, Hiz referanslari d1-19 ila d1-24 ve d1-26'da ayarlanir, Daha yiiksek hiz 6ncelige
(varsayilan) | sahiptir
2 ilhz1 ]%tiirrislerini ayirin, Hiz referanslar1 d1-19 ila d1-24 ve d1-26'da ayarlanir, Dengeleme hiz1 dncelige
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B Birden Gok Hiz Girigleri 1, 2 (d1-18 = 0)
Hiz Segimi
d1-18 = 0 oldugunda, ¢ok islevli dijital girisler asagida gosterildigi gibi 6nceden ayarlanir.

Terminal ?ﬁ:ﬁ"gfat: Ayarlanan Deger Ayrintilar
S4 H1-03 3 Birden Cok Hiz Referansi 1
S5 H1-04 4 Birden Cok Hiz Referansi 2
S6 H1-05 5 Birden Cok Hiz Referans1 3

Asagidaki tabloda gosterildigi gibi i¢ girisi birlestirerek farkli hiz referansi ayarlart secilebilir.

Dijital Girigler Secilen Hiz
Birden GCok Hiz Birden Cok Hiz Birden Gok Hiz d1-18 =0
Referansi 1 Referansi 2 Referansi 3
0 0 0 Hiz referansi 1 d1-01
1 0 0 Hiz referans: 2 d1-02
0 1 0 Hiz referans1 3 d1-03
1 1 0 Hiz referans1 4 d1-04
0 0 1 Hiz referans1 5 d1-05
1 0 1 Hiz referans1 6 d1-06
0 1 1 Hiz referans1 7 d1-07
1 1 1 Hiz referans: 8 d1-08
0=0ff,1=0n

Ug dijital giris sinyali ile sekiz farkli hiz ayar1 (d1-01 ila d1-08 parametrelerinde tanimli)
segilebilir.

B Sabit Hiz Girigleri (d1-18 = 1 veya 2)

Bu ayar ile, dort dijital giris kullanilarak alti farkli hiz (d1-19 ila d1-24 ve d1-26
parametrelerinde tanimli) ayarlanabilir ve segilebilir.
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Hiz Segimi
d1-18 =1 veya 2 oldugunda, Cok islevli dijital girisler agagida gosterildigi gibi 6nceden
ayarlanir.
Terminal m‘granr:re;;f Ayg;lga::n Ayrintilar
S3 H1-03 50 Nominal hiz (d1-19)
S4 H1-04 51 Orta hiz 1 (d1-20)
S5 H1-05 52 Yeniden Dengeleme Hizi (d1-23)
S6 H1-06 53 Dengeleme hizi (d1-26)

Dijitla girislere tahsis edilen hiz se¢im islevlerine bagl olarak (H1-O0O ayarlar1), asagidaki
tabloda gosterildigi gibi farkli hiz seviyeleri segilebilir.

Tahsis edilmis Dengeleme | Tahsis edilmemis Tahsis edilmemis
) ve Nominal Hiz (H1-00=50 dengeleme hizi Nominal Hiz
Segilen Hiz ve H1-00C0=53) (H1-00 = 53) (H1-00 = 50)
50 51 52 53 50 51 52 51 52 53
Nominal Hiz (d1-19) 1 0 0 A 1 0 0 0 0 0
Orta Hiz 1 (d1-20) 0 1 0 A 0 1 0 1 0 0
Orta Hiz 2 (d1-21) 1 1 1 A 1 1 1 N/A | N/A | N/A
Orta Hiz 3 (d1-22) 0 1 1 A 0 1 1 1 1 0
2?;1_1;;;1 Dengeleme Hizi 0 0 1 A 0 0 1 0 1 0
Dengeleme Hizi (d1-26) 0 0 1 0 0 0 X X 1
Sifir Hiz 0 0 0 0 N/A | NJA | N/A | NA | NA | N/A

0 =Kapaly, 1 =Agik

A:d1-18=1, 0 d1-18=2 oldugunda etki olmaz

B: Etki yok
N/A = Kullanilmryor

Yiiksek Hiz Oncelige sahiptir ve Dengeleme Hizi Girisi Tahsis Edilmistir
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(d1-18 = 1 ve H1-0O0O = 53) (Varsayilan)

Dengeleme hizi {izerinde daha yiiksek hiz dncelige sahiptir, yani baska hiz se¢imi etkin
oldugu siirece dengeleme sinyali ihmal edilir. Secili hiz referansi sinyali kaldirildiginda,
stiriicii dengeleme hizini (d1-26) disiiriir.

DC Enjeksiyonu DC Enjeksiyonu

Hiz :
Guvenli devre digi [ i ]
Yukari/Asagr [ ! : : ]
Dengeleme hizi [ i | ‘ 1 Etki yok
Secgilenhiz [ ‘\ [ Girig ayarlandi

Yiiksek Hiz Segilidir ve Dengeleme Hizi Girigi Tahsis Edilmemistir (d1-18 =1
ve H1-0O0O = 53)

Segili hiz referansi sinyali kaldirildiginda, siirticli dengeleme hizini (d1-26) diistiriir.

Calistirmada hiz referansi segilmezse, siiriici "FrL" arizasin tetikler. Hiz Referans1 Eksik
(FrL) algilamasii devre dis1 birakmak i¢in, S6-15 parametresini "0" olarak ayarlayin. Bu
ayarla bagka hiz referansi se¢ilmezse siiriicii dengeleme hizini kullanmaya baslar.

DC Enjeksiyonu

DC Enjeksiyonu
Hiz

Guvenli devre disi| ‘ ; :

Yukari/Asagr |

Segilenhiz [
Dengeleme Hizi Oncelige sahiptir ve Dengeleme Hizi Girisi Tahsis
Edilmisgtir (d1-18 = 2 ve H1-0O = 53)

Dengeleme sinyali diger hiz referanslari {izerinde 6ncelige sahiptir. Dengeleme hiz1 segimi
girisi etkinlestirildiginde, siiriicii dengeleme hizini (d1-26) diisiiriir.

DC Enjeksiyonu DC Enjeksiyonu

Hiz

Guvenli devre disi | ]
Yukar/Asagr [ H ]
Dengeleme hizi : i:l Dengeleme hizi 6ncelige sahig

Segilen hiz - I ]
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Dengeleme Hizi Oncelige sahiptir ve Nominal Hiz Girigi Tahsis Edilmemistir
(d1-18 =2, H1-0O0O = 50)

Hiz se¢imi girisi ayarlanmadiginda, siiriicii nominal hizda (d1-19) ¢alisir. Dengeleme hizi
sinyali ayarlandiginda, siiriicli dengeleme hizina diiser. Dengeleme sinyali diger tiim hiz
sinyalleri lizerinde 6ncelige sahiptir.

A\ DIKKAT

Siiriicii daima nominal hizda galisacagindan, dengeleme hizi seg¢imi diizgiin ¢alismazsa (kopuk tel, vb.) bu sekans
riskli olabilir.

DC Enjeksiyonu

DC Enjeksiyonu

Hiz

Guvenli devre disi [

Yukari/Asagr |

Dengeleme hizi

€ G/C Sinyali Kurulumu

Not: Varsayilan ayar islevleri Elektriksel Kurulum sayfa 14'de goriilebilir.

B Gok iglevli Dijital Girigler
H1-0O0 parametreleri ile islevleri her bir dijital giris terminaline tahsis edin.

®  Cok Islevli Dijital Gikiglar

H2-0O0 parametreleri ile islevi her dijital ¢ikis terminali i¢in belirleyin. Bu parametrelerin
ayar degerleri li¢ rakamdan olugmakta; ortadaki ve sagdaki rakam islevi belirlemekte olup, sol
rakam ¢ikig karakteristiklerini ayarlamaktadir. Cikis karakteristikleri "Secildiginde ¢ikis" (0)
veya "Geri ¢ikis" (1) olabilir.

B Gok iglevli Analog Gikislar
Analog monitor ¢ikiginin ¢ikis degerini ayarlamak i¢in H4-OO parametrelerini kullanin.
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4 Hizlanma Rampasi, Yavaglama Rampasi ve Sarsinti Ayarlari

Hizlanma ve yavaslama rampalar1 C1-01 ve C1-02 parametrelerinde ayarlanirken, sarsint
ayarlar1 agagidaki sekilde gosterildigi gibi C2-0O00 parametrelerinde ayarlanir.

C2-03
Yavaglama Baslangicinda
C2:02 ——¥ - Sarsinti Karakteristigi
C2-04

SleIar%mka Sc)kr%un.diaw v | X 4
arsinti Karakteristigi avaslama Sonunda y

Sarsinti Karakteristigi €2-05 Dengeleme
Hizlanma Rampasi 1 Hizi altinda sarsinti

C2-01
C1-01

Hizlanma Baslangicinda

Sarsinti Karakteristigi /[ N (Jacaaaaa ~ Dengeleme Hizi

Yavaglama Rampasi 1 ——— g
C1-02

€ Fren Sekansi

Asagidaki sekilde fren sekansi ve ayarlama i¢in kullanilabilen parametreler gosterilmektedir.

Segilen Hiz
—s1-10K—51-04—— Denge- $1-05 s1-11 K—
leme Hizi
Cikis Hizi $1-01
— S1:06 K— ) stor —
Dahili
CALISTIRMA
Yukari/Asagi
Fren Kontrol Cikig!
$1-01 Durdurmada Sifir Hiz Seviyesi $1-07 Fren Kapatma Gecikme Siiresi
$1-04 Calistirmada DC Enjeksiyon Stiresi $1-10 Calistirma Komutu Gecikme Siiresi
$1-05 Durdurmada DC Enjeksiyon Stiresi $1-11 Cikis Kontaktorii Agma Gecikme Siresi
$1-06 Fren Serbest Birakma Gecikme Stiresi

¢ Jog Modu

B Jog Modunda Calistirma

Asagidaki kosullardan biri dogruyken Yukari veya Asagi sinyali girildiginde jog modu

calistirmasi gerceklestirilir.

* d1-18 parametresi 0 olarak ayarlanir ve segilen hiz d1-28'den yiiksek ancak d1-29'dan
diisiiktiir
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* d1-18 parametresi 1 veya 2 olarak ayarlanir ve Jog Modu Hiz1 i¢gin programlanmis dijital
giris (H1-O0O = 54) etkinlestirilir.

Normal ¢alistirmadaki gibi ayni hizlanma karakteristikleri, fren sekansi ve kontaktor sekansi
ile ¢alistirma gergeklestirilir. Jog Modu sirasinda tastyici frekans 2 kHz olarak ayarlanir.
B Jog Modunda Durdurma

Siirticliyii Jog Modunda durdurmak i¢in Yukar1 veya Asagi sinyalini kaldirin veya Jog Modu
Hiz Referansi segimini kaldirin.

C1-15 (Jog Modu Calistirmas: Yavaslama Rampasi) parametresi ayarina bagli olarak
durdurma yavaglama rampasiyla gerceklestirilir.

* C1-15 = 0 ise, siiriicli derhal freni kapatr, siirlicli ¢ikisini kapatir ve motor kontaktoriinii
agar (siriicii tarafindan kontrol ediliyorsa).

* C1-15 > 0 ise, siiriicli segilen rampayla durmak i¢in yavaslar, freni kapatir, ¢ikis1 kapatir
ve motor kontaktoriinii acar (siiriicii tarafindan kontrol ediliyorsa).
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6

Hassas Ayarlar

Bu béliimde, temel kurulum tamamlandiktan sonra binis kalitesini artirma ipuglart saglanmakta
ve olasi sorunlara ait ¢géziimler listelenmektedir.

€ Olasi Sorunlar ve Goziimler

Sorun Kontrol Modu ve Olasi Nedeni Diizeltme Islemi
* S1-02 parametresi ile ¢alistirmada DC
Enjeksiyon Frenlemesini artirm.
* Caligtirmada (S1-04) DC Enjeksiyon
Frenlemesi siiresini miimkiin oldugunca
Fren serbest birakildiginda yeterli kisa ayarlayin, ancak frenin motor donmeye
tork yok baglamadan 6nce tamamen serbest
birakildigindan emin olun.
Cal}§tlrrnada Tiimii * Minimum (E1-10) ve orta (E1-08) V/f deseni
geri doniis gerilimlerini artirin. Calistirma ve dengeleme
akiminin ¢ok yiikselmediginden emin olun.
Fren serbest birakildiginda motor Fren ls crbest birakma g.ec]ik.m © suresnln ! (Sl.' 06)
torku tam olarak saglanmiyor veea lsunAnAaqa DC E njexstyon Frenlemesi /
Konum Kilidi siiresini (S1-04) uzatin.
P Kontaktorlerin Yukari/Asagi komutu
Motor kontaktdrleri ok geg kaltyor ayarlanmadan kapandigindan emin olun.
Fren tamamf: n serbest " S1-04 parametresi ile galistirmada DC
birakilmadiginda motor dénmeye Lok LU
baslar veya frene karst calisir Enjeksiyon Frenleme siiresini artirin.
Caligtirmada Tiimii § Y §1 galty
darbe Hizlanma orani ¢ok hizl degisiyor C2-01'i artirarak Sarsintiy1 yumusatin
A Yukaridaki "Calistirmada geri désnme"
Fren agilirken geri donme ortaya ¢ikar. bélimiine bakmn.
- Tork dengelemesi ¢ok hizli yanit Tork dengelemesi gecikme siiresini (C4-02)
D}lllsuk vle}:a (zirta veriyor artirin.
1z araliginda
motor \f/;e a OLV E2-02 parametresinde motor kayma degerini
ki Yy Motor kayma degeri yanlis ayarlanmus | kontrol edin. 0,2 Hz adimlar halinde artirin veya
t}:‘la }ne azaltin.
1tresryor Y
sty Timi |Cikis gerilimi ¢ok yiiksek V/f desen ayarlarini azaltin (E1-08, E1-10).
Motor veya
makine yiiksek oLV Tork dengelemesi ¢ok hizli yanit Tork dengelemesi gecikme siiresini (C4-02)
hizda veya iist veriyor artirin.
hizda titresiyor
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6 Hassas Ayarlar

Sorun

Kontrol Modu ve Olasi Nedeni

Diizeltme islemi

Motor iist hiza
ulastiginda asir1
gectiginden kabin
aniden sallantyor

OLV

Tork dengelemesi veya kayma
dengelemesi ¢ok hizli tepki veriyor

Tork dengelemesi gecikme siiresini (C4-02)
artirin.

Kayma dengelemesi gecikme siiresini artirin
(C3-02).

C2-02'yi artirarak hizlanma sonunda Sarsintiy1

Tiimii | Hizlanma orani ¢ok hizli degisiyor yumugatin
Motor verileri hatalt Motor verilerini ayarlayin (E2-000), 6zellikle
Dengeleme oLV A movtor ke}ymasml (E2-02) ve yu!(suz akim
h Cok fazla kayma dengelemesi degerleri (E2-03) ya da Otomatik Ayarlamay1
IZH}a gerceklestirin.
ulasildiginda, PSP - -
motor erken V/f deseni i¢in minimum ve orta seviyeleri
- . artirin (E1-10 ve E1-08 sirastyla). Calistirmadaki
durdurulur . Disik hizda yetersiz tork akim ve dengeleme sirasinda gok
(hedefe Tiimi yiikselmediginden emin olun.
ulasmadan) o C2-04't artirarak yavaslama sonunda Sarsintiy1
Yavaglama orani ¢ok hizli degisiyor.
yumusatin.
Fren gok erken uygulaniyor ve Fren Kapatma Gecikme Siiresini (S1-07) artirin.
motorun frene karsi ¢aligmasina Gerekirse, ayrica durdurmada DC Enjeksiyon
(]?u;durmada Tiimii |neden oluyor Frenleme siiresini de artirm (S1-05).
arbe
Motor kontakt}oru fren heniiz tam Motor kontaktérii sekansini kontrol edin.
kapatilmasa bile serbest birakilryor
Parametredeki tasiyici frekansini artirin
Yiiksek frekanslt - - C6-03. Tastyici frekansi varsayilan ayardan
motor giirtiltiisii Titimii | Tastyter frekans agin diisiik (8kHz) daha yiiksek ayarlanirsa, siiriicii igin
akim oranini azaltma dikkate alinmalidir.
Mekanik sorunlar Yataklar1 ve disli kutusunu kontrol edin.
HIZk{ artan Tiimi | DOnen parcalar (motor armatiird,
titregimler el carki, fren diski/silindiri) dogru Donen pargalar1 dengeleyin.

dengelenmemis
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7

Parametre Tablosu

Asagidaki bu tabloda en 6nemli parametreler
kalmn tipte goriinen varsayilan ayarlarla
listelenir.

No. ‘

Adi

‘ Aciklama

Baslangic Parametreleri

A1-00

Dil Se¢imi

0: Tiirkge

1: Japonca

2: Almanca
3: Fransizca
4: italyanca
5: ispanyolca
6: Portekizce
7: Cince

Al1-01

Erigim
Diizeyi
Secimi

0: A1-01 ve A1-04 parametrelerini
goriintiileyin ve ayarlayin (UO-0O0O
parametreleri de goriintiilenebilir)
1: Kullanic1 Parametreleri
(kullanici tarafindan segilen bir
parametre setine erisim, A2-01 ila
A2-32)

2: lleri Erigim (biitiin
parametrelerin goriilmesi ve
ayarlanmasi igin erigim)

A1-02

Kontrol
Metodu
Seg¢imi

0: V/f Kontrolii
2: Acik Cevrimli Vektor Kontrolii

A1-03

Bagslangig
Parametreleri

0: Baslangig yok

1110: Kullanict Baglangict
(parametre degerleri, parametre
02-03 kullanilarak kaydedilmeli)
2220: 2 kablolu baslangi¢

5550: oPE0O4 hata sifirlama

Calist

irma Modu Segimi

b1-02

Calistir
Komutu
Segimil

0: Dijital operatdr
1: Dijital girig terminalleri

bl-14

Cikis Fazi
Sirast Segimi

Yukar1 komutuyla ¢ikis faz1 sirasi.
0: U-V-W
1: U-W-V

Hizlanmal/ Yavaslama Ayarlari

No. Adi Aciklama
Hizlanma siiresini %0'dan %100'e
Hizlanma .
C1-01| . . maksimum ¢ikis frekansina
Siiresi
ayarlar. Varsayilan ayar 1,50 s.
Yavaslama Yavaslama siiresini %100
C1-02]| 12vas maksimum ¢ikis frekansindan %0'a
Siiresi
ayarlar. Varsayilan ayar 1,50 s.
AGIK KAPALI _ Yukari/Asagi
C2- | Sarsint1 c2-02
00 | Ayarlart
C2-0
Kayma Dengelemesi
Motor kaymasi daha fazla
Kayma dengeleme gerektirirse, ¢3-01'i
C3-01 | Dengelemesi | artirin (motor hiz1 hiz referansindan
Kazanci diisiiktiir)
Kayma agir1 dengelenirse, azaltin
Kayma
Dengelemesi | Motor kayma dengelemesi
C3-02 | Birincil yeterince hizli saglanmazsa, azaltin|
Gecikme Motor osilasyonu olusursa, artirin
Stiresi
Hoz Kontrolii Dongiisii (ASR)
Hiz Kontrolii
C5-01 | Dongiisii Yiiksek hizda hiz kontrolii
Kazanci 1 dongiisii cevap verebilirligini
Hiz Kontrolii | ayarlaymn.
C5-02| Dongiisii 1 | Yalmzca H6-01 =3 ise
Siiresi 1
Hiz Kontrolii
C5-03 | Dongiisii Caligtirma sirasinda diisiik hizda
Kazanci 2 hiz kontrolii dongiisii cevap
Hiz Kontrolii | verebilirligini ayarlayin.
C5-04| Dongiisii 1 | Yalmzca H6-01 =3 ise
Siiresi 2
Hiz Déngtisii o . N
€5-07 | Degistirme Degistirme hizi dongus_u a}/arlarlm
Hizt yapar Yalnizca H6-01 = 3 ise.
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7 Parametre Tablosu

No. Adi Aciklama No. Adi Aciklama
Hiz Kontrolii Motor 1 igin V/f Sekli
C5-13 Dbngﬁsﬁ3 Durdurma strasinda diisiik hizda Bu parametre giig beslemesi
Kazanc: hiz k?“ﬁ@l‘} QOngusu cevap gerilimine ayarlanmalidir.
Hiz Kontrolii | verebilirligini ayarlayin. Yalmzca Giris UYARI! Siiriicii girig gerilimi
C5-14 | Dongiisii 1 H6-01 =3 ise E1-01| Gerilimi (motor gerilimi degil), siiriiciiye
Siiresi 3 Ayarl ait koruyucu 6zelliklerin dogru
Tastyici Frekansi sekilde caligsmasi i¢in E1-01'de
ayarlanmalidur.
Tastyici frekansini ayarlar. - i
Tastyict Varsayilanin tizerindeki ayarlar Maksimum
€6-02 Frekansi ¢ikis akimi orani azaltmay1 E1-04) Cikis
gerekirir. Frekanst V/f desen ayarlari
Hiz Referansi E1.05 | Maksimum
a0 1 Gerilim Gikis Gerilimi (V)
o 1z Birden ¢ok hiz girisleri igin hiz E1-05
ilad1- | Referansi 1 . X Erga
08 |ila 8 referans degerleri. E1-06 | Baz Frekans ! !
0: Birden ¢ok hiz referansi 1 ila 8 i |
4 Orta Cik1 E1-08 | _______ ! I
Hiz 1: Daha yiiksek hiz referansi E1-07 Frekzgm 5 | | !
d1-18 |Referans1 | 6ncelige sahiptir 110 v
Segimi 2: Dengeleme hizi referanst Orta Cikis : ! ! ‘
oncelige sahiptir E1-08 Frelfaps; E1-09 E1-07 E1-06 E1-04
- Gerilimi Frekans (Hz)
d1-19 | Nominal Hiz i
d1-20 | Orta Hiz 1 E1.09 Clll:lsmum Dogrgs?l \I//f‘k]glial(;geristgllegigiqin,
ayni degerleri E1-07 ve E1-
d1-21 | Orta Hiz 2 Frekans olarak ayarlayin. Bu ayarlarla,
d1-22|Orta Hiz 3 Minimum |siiriici E1-08 olarak ayarlanan
: T Cikis degeri ihmal eder.
s ;(:212?: o A};‘rl hiz Ze({lmll g}rls]erl igin hiz E1-10 Frekans: Parametreler asagidaki gibi
leg ymn. | referans degerleri. Gerilimi ayarlanmalidir:
E1-09 <E1-07 < E1-06 < E1-04
d1-24 ﬁ)f Modu E1-13| Baz Gerilim
171
d1-26 Dengeleme Endiiksiyon Motoru Parametreleri
Hizi E2-01| Anma Akimi
Dengeleme Used when d1-18 = 0. If the speed E2.00 Nominal
Hizt reference selected is lower than Kayma
d1-28 Algilama d1-28, then the drive uses the Vike
- iiksiiz-
Seviyesi leveling speed as the speed E2-03 Endiiksiyon Motorlar1 i¢in motor
y fi Akim SIS
reference. verileri.
d1-18 = 0 oldugunda kullanilr. Motor Otomatik Ayarlama
Jog Modu | Segilen hiz referansi d1-28 ve E2-04| Kutuplarinin | gereeklestirilemez ise,
dl-20 |Hiz1 d1-29 arasindaysa, hiz referansi Say1st maniiel olarak girin.
Algilama Jog Modu Hizi olarak dikkate E2-05 Hattan--Hatta
Seviyesi almir ve jog modu galistirmasi Rezistans
sekansi etkinlestirilir.
E2-06 | Kagak
Endiiktans
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No. Adi Aciklama No. Adi ‘ Aciklama
Selects the Encoder if a Motor Korumasi
PG-F3 Option card is 0: Etkin degil
i 1: Genel amagh motor (kendi
FI- | Encoder | Stalled Xmo;..k kendine sogui/an) (
; . H 11 Y
50 | Selection 0" EnDat 2.1/2.2, Serial +| |r1.01 Ksorumas1 2: 1:10'luk bir hiz aralig ile
Sin/Cos Segimi siiriiciiy? uygun motor
2: Hiperface 3: 1:100'lik bir hiz aralig1 ile
. vektor motoru
Gok Iglevli Dijital Girigler / Gikiglar o S enE
H1-03 S3 Dijital I/:rsr:n:lt:z izsilrel‘\/I?rirlSirelz?li;llz dir S1-01 Slfllj Hl; Durdurmada fren kapatma hizini
Giris Islevi (50) Y Y Seviyesi ayarlar.
. listirmad
S4 Dijital Terminal S4 islevini seger. g%w frmada
- 4 S1-02 L
H1-04 Giris Islevi ??:)s ayilan ayar Jog Modu Hizidir Enjeksiyon | Calistirma ve durdurma sirasinda
: Akimi motoru sifir hizda tutma torkunu
H1-05 S5 Dijital Terminal S5 islevini secer. Durdurmada | ayarlar.
Giris Islevi | Varsayilan ayar Orta Hizdir (51). S1.03 DC Geri dénme olursa artirin.
Terminal S6 islevini seger. | Enjeksiyon
S6 Dijital
H1-06| ~. "5 - . |Varsayilan ayar Dengeleme Hizdir Ak
Giris Islevi 53
(3). Caligtirmada
S7 Diiital Terminal S7 islevini seger. DC Yukari/Asagi komutu ve
H1-07| 27 4t Varsayilan ayar Kullanilmiyor'dur S1-04 | Enjeksiyon/ |hizlanmay baslatma arasindaki
Giris Islevi (F) Sifir Hiz stireyi ayarlar.
MA-MB-MC | islevi réle cikist MA-MB-MC icin Stiresi
H2-01| Dijital Cikis |ayarlar. Varsayilan ayar Siiriicti Durdurmada
Dij $ |ay: yilan ay:
Islevi Arizasidir (E). DC Sifir Hiza ulagma ve siiriicii
P1Cl Dital Islevi foto baglayici gikist P1-C1 S1-05 | Enjeksiyon/ c}}(lslpm kapanmasi arasindaki
H2-02 Lt i¢in ayarlar. Varsayilan ayar S{ﬁr le siireyi ayarlar.
Cikag Islevi Siiriicti Hazirdir (6). Stresi
MD-ME-MF | Islevi réle ¢ikist MD-ME-MF ge“ksefb“t Yukari/Asag: komutu ve fren
H2-03 Dijitgl Cikis |igin ayarlar. Varsayilan ayar Fren S1-06 Gler:ik?qnae serbest birakma arasindaki
Islevi Kontroliidiir (50). Siiresi gecikme siiresini ayarlar.
Onemli islevler tablonun sonunda listelenmektedir. T
ren
Kodlayici Geri Bildirim Ayarlari Kapatma Sifir Hiza ulasma ve fren kapatma
PG Geri e S1-07 Gecikme l;s;:;lltnul Zra;s;lr:rlakl gecikme
H6-01 Bildirimi PG geri bildirimi iglevi se¢imi Siiresi y .
List - .
H6-09 K.(.)d.l.a}.l.lcll..q.. Kodlayici darbe sayisini ayarlar. ]Eirljulgn | Yukari/Asagi komutu ve siiriicii
Coziinirlgi S1-10 Gecikme dahili ¢alistirma komutu arasindaki
Siiresi gecikme siiresini ayarlar.
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No. Adi Aciklama Monitor Aciklama
I%klf Kb Siiriicii ¢ikis1 kapatma ve Cikis ul1-08 Cikis Gici (kW)
SL11 Aon aKtoru Kontaktorii Agma sinyali U1-09 Tork Referansi (motor anma torkunun %'si)
- ¢ma L T
Gecikme arasindaki gecikme siiresini Giris terminal statiisiinii goriintiiler.
PR ayarlar.
e U1-10 = 00000000
Kayma Dengelemesi - L { Ditl giis 1
(terminal S1 etkin)
Kayma 1 Dijtal girig 2
Dengelemesi | Siirme ¢alistirmasi (S2-02) ve (xg',iié’;?%z etkin)
$2-02/| Kazanci yenileme ¢alistirmasinda (S2-03) 1 Dijtal girs 3
$2-03 | Siirme / kayma dengelemesi kazancin U1-10 (terminal S3 etkin)
Yenileme. ayarlayin. Runa\ ot i .
Mod erminal S4 etkin
Dijital giris 5
Endiiksiyon Motoru Otomatik Ayarlama (terminal S5 etkin)
Otomatik. | 0: Déniislii Otomatiko-Ayarlama 1 a3 i)
T1-01 | Ayarlama 1: Duragan Otomatik Ayarlama Dijtal giris 7
. .| 2: Hattan-Hatta Rezistans igin 1 (terminal S7 etkin)
Modu Se¢imi - .
duragan Auto-Tuning
Motor anma giiciinii, motor model Crkis terminal statiistinii goriintiiler.
Motor A >
TI-02 Gf’ O ANMA | otiketi iizerinde belirlendigi sekilde
ued ayarlar. U1-11 = 00000000
Motor anma gerilimini, motor Y L1 gok Forksivonu Dt Giis
Motor Anma A . .
T1-03 L model etiketi tizerinde belirlendigi (terminal MA-MB-MC)
Gerilimi sekilde ayarlar. 1| Gok Fonksiyonlu Dijital Gikis
Motor anma akimini, motor model (terminal MD-ME-AIF)
Motor A > i
T1-04| 00 71 | et tzerinde belirlendii sekilde | [U1-11 1 GokFolsonk Dt G
ayarlar. (terminal P1-MC)
Mot frok : Kullaniimiyor
Motor B otorun anma frekansni, motor
T1-05 | ¥ 2% P4 nodel etiketi iizerinde belirlendigi
Frekansi . Kullaniimiyor
sekilde ayarlar.
Motor Motor kutuplarinin sayisini, motor Kullaniimiyor
T1-06 | Kutuplarmin | model etiketi iizerinde belirlendigi Kullaniimiyor
Sayis1 sekilde ayarlar.
Motorun anma hizini, motor model Siiriicii calistirma statiisiinii dogrular.
Motor Baz PR . Ao .
T1-07 o etiketi tizerinde belirlendigi sekilde
1 ayarlar. U1-12 = 00000000
t 1 Calistirma esnasinda
Monitor Aciklama 1 Sifir hiz esnasinda
K o 1 Asagi Yonde
U1-01 Hiz Referanst (A)) Ul-12 1 Hata sifirlama sinyal girisi
U1-02 Cikis Hiz1 (%)
1 Hiz kabul etme esnasinda
Ul1-03 Cikis Akimi (A) 1 Surtca hazr
Ul1-05 Motor Hiz1 (%) 1 Alarm algilama esnasinda
U1-06 Cikis Gerilimi Referansi (Vac) 1 Hata alglama esnasinda
ul-o7 DC Bara Gerilimi (Vdc) Ul-16 Yumusak Yol Verici sonrasinda Cikis Hizi
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7 Parametre Tablosu

Monitor Aciklama Monitor Aciklama
Ul-18 oPE Hata Parametresi Beklenen kullanim 6mrii oraninda Yumusak
U4-06
T Yol Verme aginmasi.
Hata Izi
Ua-o1 Mevout Hata U4-07 Beklenen kullanim 6mrii oraninda IGBT

asimmasi.

U2-02 Onceki Hata U4-08 °C olarak sogutucu sicaklig1.

U2-03 Onceki Hatada Hiz Referansi U4-09 LED Kontroli.

U2-04 Onceki Hatada Cikis Hiz1 U4-10 KWIL, alt 4 hane.

U2-05 Onceki Hatada Cikis Akim

U4-11 kWH, iist 4 hane.

U2-06 Onceki Hatada Motor Hizi
U2-07 Onceki Hatada Cikis Gerilimi

U4-13 Tepe akimu.

U2-08 Onceki Hatada DC Bara Gerilimi DI/DO Seg ‘ _ C-SLUELE

U209 Oneeki Hatada Cikas Giici Dijital Giris Islevi Se¢imleri (H1-000)

U2-10 Onceki Hatada Tork Referansi 3 Cok Adinlt Hiz Referansi 1

U2-11 Onceki Hatada Giris Terminal Durumu 4 Cok Admh Hiz Referans1 2

U2-12 Onceki Hatada Cikis Terminal Durumu > Cok Adimls Hiz Referans 3

U2-13 Onceki Hatada Siiriicii Calistirma Statiisii F Kesintisiz Mod (Kullaniimiyor)
14 Ariza Sifirlama

U2-14 Onceki Hatada Kiimiilatif Calistirma Siiresi
U2-15 Onceki Hatada Yumusak Yol Verici Cikist 20 ile 2F

D1s Ariza Ayarlar1 (NO/NC, Daima
Algilama/Calistirma Sirasinda)

U2-16 Onceki Hatada Motor q-Ekseni Akimi1

_ 50 Nominal Hiz
U2-17 Onceki Hatada Motor d-Ekseni Akim1
- . 51 Orta Hiz
EUTEL 52 Yeniden Dengeleme Hizi
U3-Olila |, .
U3-04 1.'den 4.'ye En Son Hatat 53 Dengeleme Hizi
U3-05 ila s den 10.va En Som 11 54 Jog Modu Hizi
U3-10 ~den 10.'ya En Son Hata 55 Kurtarma Caligtirmast
U3-1lila |1.ila 4. En Son Hatada Kiimiilatif 56 Motor Kontaktdrii Geri Beslemesi
U3-14 Caligtirma Siiresi 79 Fren Geri Beslemesi
U3-15ila |5.ila 10. En Son Hatada Kiimiilatif Dijital Cikis islevi Segimleri (H2-010J)
U3-20 Caligtirma Siiresi 0 CALISITRMA strasinda
* Asagidaki hatalar, hata giinliigiine kaydedilmez: 6 Siiriicii Hazir
CPF00, 01, 02, 03, Uvl ve Uv2. 5 0
t
Bakim Monitorleri ata
R P F Kullanilmiyor
U4-01 Kiimiilatif Caligtirma siiresi
50 Fren Kontrolii
U4-02 Toplam Calistir komutu sayist
~ — 51 Cikis Kontaktorii Kontrolii
U4-03 Sogutma Fani Caligtirma Siiresi -
— - 58 Giivenli Devre Dig1 Birakma Durumu
Beklenen kullanim 6mrii oraninda Sogutma S —
U4-04 Fani aginmast. oo Her dijital ¢ikis islevi i¢in ters mantik.
U4-05 Beklenen kullanim 6mrii oraninda Kapasitor
aginmasi
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8

Sorun Giderme

€ Genel Hata ve Alarmlar

Arizalar ve alarmlar, siiriicli veya makinedeki sorunlari gosterir.

Siiriicti, veri ekraninda kodlu alarm ortaya ¢ikigmi ve yanip sénen ALM/LED oldugunu
gosterir. Siiriicii ¢ikis1 alarma bagl olarak kapatilabilir.

Siiriicii, veri ekraninda kod ile ariza ortaya ¢ikigint ve ALM/LED yandigin gosterir. Siiriicii
¢ikist her zaman derhal kapatilir ve motor durdurmak i¢in bosa alinir.

Bir alarmu gidermek ya da bir arizay: sifirlamak i¢in, 6nce soruna neyin neden oldugunu
bulun, diizeltici 6nlem alin ve son olarak operatérdeki SIFIRLA tusuna basarak veya gii¢
beslemesini devreden gegirerek siiriiciiyil sifirlayin.

Asagidaki tabloda en 6nemli alarm ve arizalar listelenmektedir.

GésLtEPgesi AL |FLT Olasi Neden Diizeltme iglemi
e | | [tk s il et . it i cminin s e
bb Q esnada siiriicii Yukari/Asag1 komutlarini islevleri kontrol edin.
« Ust kontrol birimi sekansini kontrol edin.
kabul etmez.
3 ns'den uzun siire yavaglama sirasinda ve
Kontrol asagidakilerden biri dogru oldugunda tork | Yiikii kontrol edin.
Arizasi o |smimn erisildi: * Tork limitini en uygun ayara getirin
CF « yiik ataleti ¢ok biiytiktiir. (L7-01'den L7-04'e kadar).
« tork limiti agir1 diisiiktiir. * Motor parametre ayarlarini kontrol edin.
* motor parametreleri yanlis ayarlanmis.
Kontrol
Devresi « Siiriicii gii¢ beslemesini anahtarlayin.
Arnzast Q | Siiriicii kontrol devresinde sorun var. « Siiriiciiyii baslatin.
CPFO02 ila « Ariza tekrar olusursa siiriicliyli degistirin.
CPF24
Sifirlama * Yukari ve Asagi komutunu kapatin ve
Yapilamiyor | o Yukar1 veya Asagl' kprputu etkin oldugunda | siirliciiyii §1ﬁrlaym. o
CrST ariza sifirlamasi girildi. * Ariza yemdep baglatma siiresi geginceye
kadar bekleyin
F1-04, 0, 1 veya 2 olarak ayarlandi ve  Yiikii azaltin
o F1-11'de ayarlanan siireden daha uzun « Hizlanma ve yavaglama oranini azaltin.
H F1-10'daki degerden daha yiiksek hiz * Mekanik sistemi kontrol edin
1z Sapmasi -
sapmasi olustu. (yaglama, vb.)
dEV * F1-10 ve F1-11 ayarini kontrol edin
F1-04,3 olzirak ayarlandi ve F1-1 1"'13 X * Hizlanma baslatildiginda frenin tam olarak
o ay%rlanan surede}l daha uzun F1-10'daki agik oldugundan emin olmak igin fren
degerden daha yiiksek hiz sapmasi olustu. sekansini kontrol edin.
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EF

ayni1 anda girildi.

LED o : .
Géstergesi AL |FLT Olasi Neden Diizeltme Iglemi
Yukari/Asagi Sekansi kontrol edin ve Yukari ve Asag

5 ) sag1
Komut Hatast | o Yukan ve Asag: komutu 500 ms'den fazla |y o nun ayni anda etkin olmadigindan

emin olun.

Harici Arizalar

« Dijital girislerin biri {izerinden harici
aygit tarafindan bir harici ariza tetiklendi

* Aygitin EF'yi neden tetikledigini bulun.
Nedeni giderin ve hatayi sifirlaym.

EEES ilajo|o (S3ila S7). « Dijital girislere atanan islevleri kontrol
07 « Dijital girisler yanls ayarlanmus. edin.
Hiz Referansi d1-18 parametresi 3 olarak ayarlandi, dijital |+ Hiz se¢imi girislerini kontrol edin.
Eksik o girise dengeleme hizi algilamasi tahsis * Sekansi kontrol edin. Yukar1 veya
FrL edilmedi (H1-O0O # 53) Yukari ve Asagt Asag1 komutu girilmeden 6nce hizin
komutu girildiginde se¢ili hiz yoktu. secildiginden emin olun.
« Toprak kagak akimu, siirliciilerin anma « Cikis baglantilarini ve motoru kisa devre
Toprak Arizasi 0/ 50'sini . ;
o ¢ikis akiminin %50'sini ast1. veya arizali yalitim i¢in kontrol edin.
GF « Kablo veya motor yalitimi arizalidir. Arizali pargalar degistirin.
« Siiriicii ¢ikisinda asir1 kagak kapasite var. | ¢ Tagiyict frekansini azaltin.
« Ust kontrolor giinliik aygitinin siiriiciiyii
Giivenli Devre Giiven Devre Dis1 Birakma girisi agik. neden devre dist biraktigini kontrol edin.
Disi Birakma e . S Nedeni giderin ve tekrar baglatin.
o Siiriicii ¢ikist giivenli bigimde devre dist . - . . .
Hbb birakildi ve motor galigtirilamuyor. » Elektrik baglantisin kontrol edin. Giivenli
: Devre Dis1 Birakma islevi kullanilmazsa
HC, H1 terminalleri baglanmalidur.
* Cikis kablosu bagl degil veya motor
Cikis Fazi sargist hasarlidir. * Giig beslemesini kontrol edin.
Kayb Q |- Siiriicii ¢ikig telleri gevsek. « Tiim kablolarin dogru terminallere diizgiin
LF * Motor fazla kiigiiktiir (stiriicti akiminin sekilde baglandigindan emin olun.
%y5'inden az).
« Cikis baglantilarin1 ve motoru kisa devre
« Siirticii ¢ikisi tarafinda kisa devre veya veya arizalt yalmmvl'c n kontrol edin.
Arizali pargalar degistirin.
toprak arizasi var. Lo J ..
b - » Makineyi hasarlar (disliler, vb.) igin
* Yiik fazla agirdir. . S
Asir1 Akim kontrol edin ve arizali pargalar1 degistirin.
* Hizlanma ve yavaslama rampalari ¢ok kisa. . < :
C o « Yanhs motor verileri veva V/f desen « Frenin tam olarak ag¢ildigindan emin olun.
o $ v vey + C1-00 ve C2-00'de hizlanma/
. ;}(;;;1:11;1 alisirken motor kontaktérii yavaglama ayarlarini kontrol edin.
rucu ga’s « E1-0O0'de V/f desen ayarlarini kontrol
degistirildi. edin
« Cikis kontaktor sekansini kontrol edin.
* Cevre sicakligini kontrol edin ve gerektigi
Sogutucu Asirt * Cevre sicaklig1 fazla yiiksektir. takdirde sogutucu aygitlar monte edin.
Isinmasi olol* Sogutma fan1 durdu. « Siiriiciiniin sogutma fanim kontrol edin.
oH veva oH1 * Sogutucu kirlendi. * Sogutucuyu temizleyin.
Y « Sogutucuya giden hava akimi engelleniyor.| « Sogutucunun etrafindaki hava akimint
kontrol edin.
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8 Sorun Giderme

LED . i .
Géstergesi AL |FLT Olasi Neden Diizeltme Iglemi
Motor Asirt « Motor yiikii fazla agirdir. o ) ) o .
Yiiklendi « Hizlanma ve yavaslama dongiisii siireleri | « Asansor mekaniklerini kontrol edin.
O | ¢okkisa. « Sekansi kontrol edin.
olL1 * Motor nominal akimi i¢in ayarlanan deger |+ Anma akim ayarini kontrol edin.
yanlis.
« Yiikii kontrol edin.
Siiriicii A$}rl « Yiik fazla agirdir. . Yuku k}lllanmakvlcm siirtictintin yeterli
Yiiklendi o - biiyiikliikte oldugundan emin olun.
Q |« Siiriicii ok kiigiik. iik 5i diisiik hizlard
olL2 « Diisiik hizda ¢ok fazla tork var. * Agint yiik yetenegi diisiik hizlarda
: azaltiliyor. Yiikii azaltin veya siirticii
biiyiikliigiinii artirin.
« Frenleme direncinin ve frenleme iinitesinin
« DC bara gerilimi fazla yiikseldi. dogru sekilde ¢aligmasini saglayiniz.
DC Asirt « Frenleme transistorii ¢ok kiigiik * Motor parametre ayarlarini kontrol edin
Gerilim olol* Frenleme akim kesicisi veya rezistorii ve tork ile kayma kompanzasyonunu
ov arizali. gerektigi sekilde ayarlayin.
* OLV'de dengesiz motor kontrolii. « Giig beslemesi geriliminin, siiriicti
« Giris gerilimi gok yiiksek. spesifikasyonlarma uygun olmasini
saglayniz.
* F1-03, 0, 1 veya 2 olarak ayarland: ve « Hiz kontrol dongiisii ayarlarmni kontrol
Q | motor hizt Fl -09'da ayarlzlmanv sﬁreden edin ve ayarlaym (C5-00CT)
Agirt Hiz daha uzun siire F1-08'deki degeri astr) « harici hiz referans sinyali (analog, vb.)
oS « F1-03, 3 olarak ayarlandi ve motor hiz1 kul'lanlllyorsa, sinyalin uygun oldugundan
Qo F1-09'da ayarlanan siireden daha uzun siire | emin olun.
F1-08'deki degeri ast1) * F1-08 ve F1-09 ayarlarmi kontrol edin.
.. - P, * Motor baglantilarini kontrol edin.
Giris Fazt Girig g‘?“?lln‘ diisisii veya faz « Siiriicii ve motordaki biitiin terminal
Kaybr o] dengesizligi var. vidalarinin diizgiin sekilde stkilmi
« Giris fazlarindan biri kaybedildi. o gun s 3
PF « Siiriicii giris teli gevsek oldugundan emin olun.
g tel gevsex. * Motor ve siiriicii kapasitesini kontrol edin.
* F1-02, 0, 1 veya 2 olarak ayarland: ve « Kodlayici tel baglantisini kontrol edin ve
govdllaylcl 0] F }-14'de ayarlanan ‘sﬁreden daha uzun gerekirse diizeltin.
Ia(g aT;SI siire kodlayicidan sinyal alinmadi. « Kodlayici gii¢ beslemesini kontrol edin.
esiidl « F1-02, 3 olarak ayarland: ve F1-14'de « Komut sekansini kontrol edin. Hizlanma
PGo o] ayarlanan siireden daha uzun siire ba§lamadfm once freniq tam agilip
kodlayicidan sinyal alinmadi. agilmadigini kontrol edin.
Frenleme PR <
e « Frenleme rezistoriiniin dogru
Transistori - PP - - .
A ol* Dahili frenleme transistorii arizali veya baglandigindan emin olun.
Tzast frenleme rezistorii yanlis baglanmus. « Giig beslemesini anahtarlayn.
rr * Ariza tekrar olusursa siiriiciiyii degistirin.
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LED m f .
Gostergesi AL |FLT Olasi Neden Diizeltme Iglemi

Motor * Motor kontaktoriiniin gergekten
Kontaktorii kapandigindan emin olun.

* Motor kontaktorii yanit1 S1-10'da .
Yamt Hatast Q ayarlanan siire i¢inde girilmedi. S1-10 ayarini kontrol edin.

SE1 * Motor kontaktorii geir besleme
kablolarmi kontrol edin.

Caligtirma * Motor baglantilarmi kontrol edin.
Akimi Hatast o) * Cikis akimi, galistirmada motor yiiksiiz * Motor kontaktoriinii ve kontaktor
SE2 akiminin %25'inden az. sekansini kontrol edin. Call'stlrma sirasinda
diizgiin kapandigindan emin olun.
Cikis Akimi * Motor baglantilarmi kontrol edin.
Hatas1 ol Cikis akimi, galigtirma sirasinda motor * Motor kontaktoriinii ve kontaktor
SE3 yiikstiz akiminin %25'inden az. sekansini kontrol edin. Caligtirma sirasinda
agik olmadigindan emin olun.
Fren Yaniti
Hatas1 o Fren kapatma komutu ayarlandi ancak fren |+ Frenin diizgiin ¢alistigindan emin olun.
SE4 geri besleme sinyali durumu degismedi. « Fren geri beslemesi girisini kontrol edin.
DC Diisiik * DC bara igindeki gerilim, diisiik gerilim
Gerilim algilama diizeyinin altina diistii (L2-05). | * Giig beslemesini kontrol edin.
Uv1 QO | O |+ Giig beslemesi arizaland1 veya bir giris faz1 | * Gii¢ beslemesinin yeterli gerilim
kaybedildi. saglayabildiginden emin olun.
(UV) * Giig beslemesi gok zayiftir.
Kontrolér » Siiriicii giiciinii anahtarlaym. Hatanin
Du,s'jlk, o Kontrol gii¢ beslemesi yeterli gerileme sahip | tekrarlanmadigini kontrol edin.
Gerilimi degil. * Hata olusmaya devam ederse siiriicilyii
UV2 degistirin.
DC Sarj
Devresi o ) . Gucu siirliciiye anahtarlayin ve arizanin
Arizasi QO | DC bara ait sarj devresi arizalidir. yeniden olusup olusmadigina baklg. N
Uv3 * Ariza tekrar olusursa siiriiciiyti degistirin.

€ Operatér Programlama Hatalan

Uygulanamaz bir parametre ayarlandiginda veya miinferit bir parametre ayar1 uygunsuz ise
bir Operator Programlama Hatas1 (oPE) olusur. Bir oPE hatasi gosterilirse, Ul-18'i
gostermek icin ENTER diigmesine basmn. Ul-18 Monitorli, oPE hatasina neden olan
parametreyi gosterecektir.

ogiej,i.tailar Olasi Neden Diizeltme iglemi

Siiriicli kapasitesi, 02-04' olarak ayarli degerle
OPEQ1 |Thon P vari deg

eslesmiyor, Degeri diizeltmek i¢in 02-04 olarak ayarlayin.
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8 Sorun Giderme

Dijital
Operator

Olasi Neden

Diizeltme iglemi

oPEQ2

Parametreler, izin verilen ayar araligimin disinda
ayarlandi.

Parametreleri uygun degerlere ayarlaymiz.

oPEO3

Cok islevli kontak girislerine H1-03'den H1-08'e

kadar ters bir ayar atandu.

« ki girige ayni islev tahsis edildi (bu "Harici
ariza" ve "Kullanilmiyor"u harig tutar).

« Baska bir islevle birlikte ayarlanmasi gereken
giris islevi tek olarak ayarlandi.

« Eszamanli kullanilmasina izin verilmeyen girig
fonksiyonlar1 ayarlandi.

Dogru olmayan ayarlari diizeltin.

Segili kontrol modunda kullanilamayan bir islev

oPEO8 ayarland ( bu hata genellikle kontrol modu Dogru olmayan ayarlar diizeltin.
degistirildikten sonra gosterilir).
OoPE10 |V/fseklidogru degildir. V/f sekil ayarlarini kontrol edin.

€ Auto-Tuning Hatalari

Dijital
Operator

Neden

Diizeltme iglemi

Er-01

Motor veri hatasi .
Motor giris degerleri gegerli degildir. (Orn. baz
frekansi ve baz hiz uymuyor).

Degerleri yeniden girin ve Auto-Tuning'i
tekrarlaymn.

Er-02

Kiigiik Hata

* Baglant1 hatal1.

« Siiriicii temel blok durumunda veya Giivenli
Devre Dis1 Birakma Girisi Otomatik Ayarlama
sirasinda agikti.

Baglantilar1 kontrol edin.

Er-03

DURDUR diigmesine basildi ve
Otomatik-Ayarlama iptal edildi.

Otomatik Ayarlamay1 tekrarlaymn.

Direng hatasi
* Deger yanlis girilmis.

Er-04 * Otomatik ayarlama verilen zaman dilimini agt1.
* Hesaplanan degerler aralik disindadir.
Yiiksiiz Akim Hatas1
* Deger yanlis girilmis.

Er-05 ger yanlis g $

* Otomatik ayarlama verilen zaman dilimini ast1.
 Hesaplanan degerler aralik digindadur.

Er-08

Nominal Kayma Hatast
* Deger yanlis girilmis.
* Otomatik ayarlama verilen zaman dilimini ast.

* Hesaplanan degerler aralik digindadir.

« Giris degerlerini kontrol edin.

* Baglantilari kontrol edin.

* Degerleri yeniden girin ve Otomatik Ayarlamay1
tekrarlayimn.
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Dijital " i .
Operatér Neden Diizeltme Iglemi
Hizlanma Hatas1 « Hizlanma rampasini uzatin. s olarak
Er-09 Motor belirlenen hizlanma rampasinin ardindan | ayarlandiysa, C1-01'i artirin.
hizlanmada. « Tork limitleri L7-01 ile L7-02'yi kontrol edin.
Motor hiz hatasi. * Hizlanma rampasml}zatm. s olarak
Er-11 Tork referans: fazla viiksek ayarlandiysa, C1-01'i artirin.
ork referans yuksek. * Miimkiinse yiikii kesin.
« Baglantilari kontrol edin. Motor kontaktoriiniin
« Bir veya biitiin ¢ikis fazlar1 kaybedildi. \dugund: -8 1 yeu
Er-12 « Akim ya fazla diisiiktiir veya siiriiciiniin anma | O orSundan emim omun. .
degerini astyor « Yiikii kontrol edin. (Otomatik Ayarlama,
* Akim sensérlel.‘i hataldir. yiik baglanmadan veya gok az ytikle
. gergeklestirilmelidir.)
« Siirlicliyli degistirin.
Anma akimi alarmi « V/f gekil ayarini kontrol edin.
« Tork referans1 Otomatik-Ayarlama esnasinda |« Yiik bagli olmadan Otomatik Ayarlama
End1 %20'yi ast1. uygulaymn.
« Hesaplanan yiiksiiz akim, motor anma « Girig verilerini kontrol edin ve Otomatik
akiminin %80'inin istiindedir. Ayarlamay1 tekrarlayn.
Motor demir ¢ekirdek doygunlugu katsayisi « Girig degerlerini kontrol edin.
End2 « Hesaplanan ¢ekirdek doygunluk degerleri * Motor baglantilarini kontrol edin.
n aralik disindadir. « Yiik bagli olmadan Otomatik Ayarlamay1
* Dogru olmayan deger girildi. uygulaymn.
Giris degerlerini kontrol edin ve ayarlamay1
End3 Anma akimi ayar1 alarmi tekrarlayin.
 Otomatik Ayarlama igin girilen verilerin dogru
Kayma Ayar1 Hesaplama Hatas1 oldugundan emin olun.
End4 Hesaplanan kayma izin verilebilir araligin « Onun yerine Déniiglii Otomatik Ayarlamay1
disindadir. uygulayin. Miimkiin degilse, Sabit Otomatik
Ayarlama 2'yi deneyin.
Direng Ayarlama Hatas1  Otomatik Ayarlama islemi igin girilen degerleri
End5 Hesaplanan direng degeri izin verilebilir araligin |  iki kere kontrol edin.
disindadir. * Motor ve motor kablosu hatalarimi kontrol edin.
Kagak Endiiktans Alar-r-m . Otomatik Ayarlama islemi igin girilen degerleri iki
Endo6 Hesaplanan kagak endiiktans degeri izin :
verilebilir araligin digindadir. kere kontrol edin.
Yﬁksﬁz Ak_]_m {'\larml . I « Hatali motor baglantilarini kontrol edin ve
« Girilen yiikstiz akim degeri izin verilebilir L
End7 araligin disinda diizeltin. e .
. ) « Otomatik Ayarlama islemi i¢in girilen degerleri
« Otomatik Ayarlama sonucunda motor anma iki kere kontrol edin
akiminin %5'inden daha az ¢ikt1. :
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9 Giivenli Devre Disi1 Birakma islevi

Bu béliimde Giivenli Devre Disi Birakma islevi ve asansor kurulumunda nasil kullanilacagi
kisaca agiklanmaktadir. Daha ayrintili bilgi icin YASKAWA ile irtibata gegin.

€ Spesifikasyonlar

The Safe Disable circuit consists of one independent hardware input channel that can block
the output transistors. EN60204-1'de tanimlanan Durdurma Kategorisi 0 (gii¢ kaldirmayla
kontrolsiiz durdurma) ve IEC61800-5-2'de tanimlanan "Giivenli Tork Kapali"ya uygun
durdurma islevi saglar. Giivenli Devre Dis1 Birakma girisleri EN954-1/ISO13849-1,
Kategori 3 ve IEC61508, SIL2 gereksinimlerini kargilamak iizere tasarlanmustir.

EN61800-5-1, EN954-1/ISO13849 Kat. 3, IEC/EN61508 SIL2, Yalitim
Girigler / Cikiglar koordinasyonu: sinif 1'e gére 3, bir adet Giivenli Devre Dis1 Birakma girisi.
Siuf 1.
Gahstirma Siiresi Girisin agilmasindan siiriiciiniin ¢ikig durmasina kadar siire 1 ms'den azdir.
Diisiik Talep Hizi PFD = 6,0E-6
Basarisizlik — L P —
ihtimali Yiiksek veya Siirekli PFH = 3. 4E-10
Talep Hizi ?
o Giivenli Devre Dig1 Birakma 6zelligi, ISO13849-1 ile tanimlanan
Performans Dilzeyi performans diizeyi d (PLd)'ye ait olan tiim sartlar1 yerine getirmektedir.

€ Uyarilar

TEHLIKE! Giivenli Devre Disi Birakma islevinin %an/@ kullaniimasi ciddi yaralanma veya
6lme bile neden olabilir. Giivenli Devre Disi Birakma /glevinin_ kullanildigi tiim sistem véya
makinelerin glivenlik gereksinimlerine uygun oldugundan emin olun.

TEHLIKE! Giivenli Devre Disi Birakma iglevi stiriicii /k/§ml_kaf)atabi/me_sine ragmen,
sdrdctniin gi¢ beslemesini kesmez ve suriictntin ¢iKigini ?/rlg en elektriksel olarak ayirmaz.
Siirtictiniin giris tarafinda oldugu gibi, siriictiniin ¢ikig tarafinda da bakim veya montaj isleri
yaparken daima sdriictiniin gii¢ beslemesini kapatiniz.

TEHLIKE! Giivenli Devre Digi Birakma girislerini kullandiginizda, sevkiyat dncesinde monte
edilmig olan H1 ve HC terminallerinin arasindaki kablo baglantilarinin sokilmiis oldugundan
emin olun. Bunun uygulanmamasi, Glivenli Durdurma devresinin dogru sekilde ¢alismasini
engelleyecektir ve yaralanma ve hatta éliime neden olabilecekir.

TEHLIKE! Tiim %Uvenli_k 6zellikleri (Givenli Durdurma dahil olmak lizere) f)eriyodik olarak
dendetlenmelldlr. ger sistem normal bicimde ¢alismiyor ise ciddi bir kisisel yaralanma riski
vardir.

TEHLIKE! Giivenli Devre Disi Birakma girisinin baglanmasi, muayene ve bakiminin yapilmasi
icin sadece sdirtict, kullanma kilavuzu ve emniyet standartlarinda tam bilgi sahibi kalifiyeli bir
teknisyen géreviendiriimelidir.

YASKAWA Europe TOWP C710606 50B - AC Siirlicti L1000V - Hizli Baglangi¢ Kilavuzu TR 49



9 Giivenli Devre Disi Birakma islevi

UYARI! H1 terminal girisi agildigi an, sirticli ¢ikisinin tamamen kapanmasi 1 ms stirmektedir.

H1 terminalinin devreye alinmasi igin ayarlanan sekans, striicii ¢ikisinin dogru sekilde

kesintiye ugratiimasina yénelik olarak her iki terminalin en az 1 ms siiresince agik kalmasini

saglamalidir.

UYARI! Giivenli Durdurma fonksiyonlari kullanildiginda yalniz EMC Filtre Kurulumu sayfa
15'de tavsiye edilen EMC filtreleri kullaniimalidir.
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10 Tek Motor Kontaktorlii EN81-1'e Uygun Devre

¢ Kurulum

Gtlivenli devre dis1 birakma devresi, iki yerine yalnizca tek motor kontaktorii kullanarak
asansOr sistemine siirlicliyll monte etmek i¢in kullanilabilir. Béyle bir sistemde EN81-1:1998
uyumlulugu i¢in asagidaki yonergeler uygulanmalidir:

* Devre, giivenlik zinciri kirildiginda H1 girisi agilacak ve siiriicii ¢ikis1 kapanacak sekilde
tasarlanmalidir.

Strticii dijital ¢ikist Glivenli Devre Dist Birakma Durumu olarak programlanmalidir
(H2-O0O=58). Bu geri besleme sinyali, Giivenli Devre Dis1 Birakma devresi veya motor
kontaktoriinde ariza durumunda yeniden caligtirmay1 6nleyen kontrolériin kontaktor
denetleme devresine uygulanmalidir. Bu dijital ¢ikis islevi, 7011 veya daha {istii yazilim
stirlimiine sahip siiriiciilerde kullanilabilir.

* Tiim kontaktorler ve kablolar EN81-1:1998'e uygun olarak secilip monte edilmelidir

Asagidaki sekilde kablolama 6rnegi gosterilmektedir.

Gvenlik Zinciri
Devresi
Asansor Denetleyicisi
Kontaktér Kontrol Kontaktér Kontrolt
Komutu (Yeniden Baglatma izni)|
K01
| VS
24 Vdc
H1 HC Yukari/Asagi;
Hiz segimi; ...
Guvenli Devre Disi —
Birakma Monitérdi (NC) |
Yaskawa
CIMR-LCxVxxxx
K2 J
E{} 17 r

Not: 1. HI girisi agildiginda siiriicii ¢ikist derhal kapanacaktir. Asansoriin kontrolsiiz olarak
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10 _Tek Motor Kontaktorlii EN81-1'e Uygun Devre

hareket etmesini onlemek i¢in, devre H1 terminali agildiginda aninda fren uygulayacak
sekilde tasarlanmalidir.

2. Sirici ¢ikist yalnizea Yukari veya Asagi komutu etkin olmadiginda ¢alisir, 6rnegin
Yukar1/Asag1 komutunu ayarlamadan 6nce H1 terminali kapatilmalidir.

& Giivenli Devre Digi Birakma Monitér Cikisi islevi ve Dijital
Operator Ekrani

Asagidaki tablo, Guvenli Devre Digt Birakma girislerine bagli olarak siiriicii ¢ikigint ve
Giivenli Devre Digi Birakma monitérii durumunu agiklar. Igten, L1000V siiriiciide H1
terminaline kopriilenmis ve baglanmis iki Giivenli Devre Dig1 Birakma girisi kanali vardir.

Giivenli Devre Digi Giivenli Devre Disi
Birakma Girigi Durumu Birakma Durum o Dijital Operator
s Monitorii Siiriicii Gikis Durumu ) Ekrgnl
CHI, H1-HC | CH2, HI-HC (H2-00 = 58)
Giivenli olarak devre dig1 birakildi, .
Kapali Kapali Agik "Giivenli Tork Kapal1" Hbb (yantp sdner)
Giivenli olarak devre dis1 birakildi, ..
Acik Kapali Agik "Giivenli Tork Kapali” HbbF (yanip sdner)
Giivenli olarak devre dis1 birakildi, ..
Kapali Acik Agik "Givenli Tork Kapali” HbbF (yanip soner)
Acik Acik Kapali Temel Blok, ¢alismaya hazir Normal ekran
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