YASKAWA

VIOTOMAN
GP280

Handling & Allgemeine Applikationen
mit der GP-Serie

Der flexible 6-Achsroboter MOTOMAN GP280 bietet Hochst-
leistungen fur eine Vielzahl von Applikationen, wie Handling,
Maschinenbeschickung und Pressenverkettung.

Der GP280 besitzt einen groBen Arbeitsbereich von 2446 mm
und ein hohes Tragheitsmoment. Gesteigerte Achsgeschwin-
digkeiten und erhdhte Beschleunigung reduzieren deutlich die
Zykluszeiten. Sein kompakter, schmaler Korper erlaubt ihm
eine nahe Positionierung am Werkstluck, was die Produktivitat
erheblich verbessert.

Der MOTOMAN GP280 ist mit der Funktionalen Sicherheits-
steuerung (FSU) der PLd Kategorie 3 verfugbar.

VORTEILE IM UBERBLICK

e Schnell, flexibel und kraftvoll

Schlankes Design fur minimalen Platzbedarf
Max. Traglast 280 kg

Max. Arbeitsbereich 2446 mm

Erweiterte Sicherheitsfunkionen

Controlled by

YRC1000

www.yaskawa.eu



MOTOMAN GP280
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Technische Daten GP280

(o))

Maximaler Maximale Maximales Maximales Anzahl gesteuerter Achsen
Arbeitsbereich Geschwindigkeit Drehmoment Tragheitsmoment
[°1 [°/sec.] [Nm] [kg - m?3] Max. Traglast [kg] 280

+180 Wiederholgenauigkeit [mm] +0,05

+76/-60 Max. Arbeitsbereich R [mm] 2446

+197/-77,8 Zulassige Temperatur [°C] 0 bis +45
+360 Zulassige Luftfeuchtigkeit [%] 20 - 80
+125 Gewicht des Roboters [kg] 1300

+360 190 706 79 Mittlere AnschluBleistung [KVA] 5,0
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B-09-2025, A-Nr. 195949

Robotics Division Tel. +49 (0) 8166 90-0

YaskawastraBe 1 robotics@yaskawa.eu

85391 Allershausen www.yaskawa.eu

Alle ZeichnungsmaBe in mm. Technische Anderungen vorbehalten. MaBstabliche
Daten kénnen unter robotics@yaskawa.eu angefordert werden.



