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« Human-Collaborative Robot »
6 Capteurs Intégrés

Le MOTOMAN HC20DT est un robot collaboratif 6 axes
disposant d’une charge utile allant jusqu’a 20 kg. La sécurité
des opérateurs est assurée par une technologie de contrble
de force et de puissance qui arréte automatiquement le
robot en cas de contact avec un opérateur.

www.yaskawa.fr

Le bras du robot peut étre guidé a la main par un opérateur
ainsiles positions du robot et le fonctionnement du préhenseur
peuvent étre enregistrés grace aux boutons « Teach » et
« Tool ». Ces fonctionnalités permettent de gagner du temps
de programmation robot. Son design a également été étudié
pour éviter toute zone de pincement (doigts).

En fonction de I'évaluation des risques, le MOTOMAN HC20DT
peut fonctionner sans mesure de protection supplémentaire
(barriere de sécurité). Cela permet de gagner de I'espace et
de réduire les codts.

POINTS FORTS

Contréleur

e Controleurs de robot industriel YRC1000 et
YRC1000micro

Niveau de sécurité élevé

e | a force de contact entre 'opérateur et le robot est limitée a
un niveau sar

® Design du bras congu pour éviter les zones de pincement
(protection des doigts)

e Acheminement interne des céables

e Normes de sécurité - applications pour les robots industriels :
ISO 10218-1 (5.10.5 Limitation de la Puissance et de la Force)

e Conforme a la spécification ISO TS 15066

e Contréleur de robot industriel avec fonctions de sécurité :
ISO 13849-1, PLd, Cat. 3

e Carte de sécurité avancée (FSU) intégrée

e Des capteurs de force/couple sdrs dans les 6 axes

Mode « Easy teaching »

e Déplacement du bras du robot directement via la fonction de
guidage manuel : mode « Easy teaching » avec une « Switch
box » (boite a boutons installée au poignet du robot)

Sécurité et Vitesse

e Selon I'application, le MOTOMAN HC20DT peut passer du
mode sUr au mode collaboratif dans les phases
d’interaction entre ’hnomme et le robot, et revenir a la
vitesse élevée lorsque I'absence de I'opérateur est
détectée par des dispositifs de sécurité supplémentaires
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MOTOMAN HC20DT
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Options de montage : sol, plafond, mur, incliné
Charge admissible au poignet Classe de protection : IP67

*inclinaison avec condition d'angle - voir tableau ci-contre
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ations HC20DT IP67 (B10 + B12)

Amplitude Vitesse Moment d'inertie
maximale de maximale autorisé autorisé
mouvement [°] [*/sec.] [Nm] [kg - m?]

+180

+180 1700

+247/-67 0a+40

+210 Humidité [%] 20 - 80

+180 Poids [kg] 140

+210 180 29,4 2,0 Alimentation éle oyenne [kW] R3]
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Toutes les dimensions sont en mm. Les données techniques peuvent étre modifiées sans préavis.
Pour toute demande de détails contactez-nous a support.technique@yaskawa.eu.com.




